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ʝلʳʯʴʸال  :  
ʙات و   تشهॼʱȞʺماتالʨات الʺعلʶسʕة    مʙیʙرات عʨʢت  ʗʴة وأضॽات الʺاضʨʻʶخلال الʜؔتʛعلى   ت  

الʚؗاء   الʛوʨȃتاتالاصʻʢاعي  تقॽʻات  تقॽʻة  أبʛزها   ʧم والʱى  ʻʸǼاعة    حʘʽ ،  وتॽʰʢقاته  الʱقॽʻة   ʥتل تُعʻى 
  ʛʲأك الʺعلʨمات  خʙمات  قʢاع   ʙعǽ وȃالʱالي  الॽʴاتॽة.  الʺʳالات  ʱʵʺǼلف  الʛوʨȃتات   ʛȄʨʢوت  ʅॽʣʨوت

ا بʅॽʣʨʱ تقॽʻة الʛوȃالقʢاعات   ًʛل عام  تأثʨلʴǼ ها وخاصًةʻة مॽمʙʵا الʺॽتات ولا سʨ2020    ةॼʁة حǽاʙمع ب
  الʳائʴات الʱى تʗʰʰʶ فى نʛʷ ثقافة وأهʺॽة الʛوʨȃتات ودورها فى الʴفاȍ على حॽاة الإنʶان.

إبʛاز    عʺلʗو  على  الʴالॽة  خʙمات  الʙراسة  قʢاع  فى  الʛوʨȃتات  تقॽʻة  أحʙثʱه   Ȑʚال  ʛثʕʺال الʙور 
  على   للʻʱفʚʽ   قابلاً   روʨȃت  نʺʨذج  أول   لʦॽʺʸʱ   الȌॽʢʵʱ  ملامح  رسʦالʙراسة    واسʱهʙفʗ  .والʺعلʨماتالʺॼʱȞات  

  وذلʥ   مʻها،   الʺȄʛʸة  سॽʺا  ولا  العॽȃʛة  مॼʱȞاتʻا   بʯʽات   ॽʰʡعة  مع   تʱʺاشى  وȄʛʷȃة  مادǽة  ǼإمȞانات   الʨاقع  أرض
ʧدراسة  خلال   م   ʖانʨʳة   الॽʁȄʨʶʱوال ا  .الʙراسة  مʛʷوع  للʛوʨȃت  والʺالॽة  والفॽʻة   القانʨنॽة   ʙة  تر وقॽعʺل ʜؔت 

  ʙʽفʱʶʺال ʙʽاءً على صعʨعاد سǼالأ ʙیʙʴحلة تʛة هي: مॽاحل أساسʛع مȃراسة في أرʙوع الʛʷت مʨȃوʛال ʦॽʺʸت
أو الʛوʨȃت، ومʛحلة تʙʴیʙ الʺعایʛʽ اللازم مʛاعاتها عʙʻ تʦॽʺʸ واخॽʱار مʨȞنات ووحʙات الʺʛʷوع، ومʛحلة  

 ʨȃوʛال آلॽة عʺل   ʙیʙʴه. تʱʳمʛȃت و    ʧʽʰت تʢʱلʖ  ؗʺا  الʛʳد"  "خʙمة  أن  للʺʛʷوع   Ȑوʙʳال دراسة  مʧ خلال 
ا؛ نʙʳ   6000مʣʨفʙʴؗ ʧʽ أقʸى ȞǼل مॼʱȞة، وȂذا ما افʛʱضʻا أن مʨʱسȌ الʙخل الʷهȐʛ للفʛد  5عʺل  جʽʻهً

 .ʡاقة هʚا العʙد مʧ العاملʧʽمعʙل راتʖ  1/ 4لʧ یʱعȐʙ اسʱهلاك أن الʛوʨȃت فى حالة عʺله 
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Abstract  
The Libraries and Information Institutions have witnessed several 

developments over the last years. They have also become based on the Artificial 
Intelligence technologies and their applications especially the Robot Technology. 
This technology is intended to manufacture, employ and develop robots in a 
variety of life fields. Consequently, the Information Services sector had been 
regarded as the most prominent sector being influenced by robot technology 
especially in the services Sector by the year 2020 with the outbreak of pandemics 
that resulted in the spread of robot culture for its importance and its key role in 
preserving man's life. 

The recent study has worked on highlighting the influential role that is being 
played by robot technology in terms of the services of Libraries and Information 
sector. The recent study has also targeted putting forward the main features of 
diagramming  and  designing  the first robot model actually applicable  within the 
human and materialistic  facilities to be consistent with the nature of our Arabic 
Libraries especially the Egyptian ones through studying the financial, technical, 
marketing and legal aspects of the  study project robot.The process of designing 
the study project design has gone through four salient  stages as forth: The stage of 
determining the dimensions  of both the benefactor  and the robot, the stage of 
determining the criteria that should be set on designing and testing the components 
and  the units  of the project,  and the stage of determining the mechanism of 
operating  and programming the robot . On doing the visibility study of the project, 
it has been pointed out that "the Auditing Service" requires employing five 
officials in the maximum in each library and If we suppose that the average 
individual income is 6000 pounds, the individual robot won't go beyond one 
quarter of the sum obtained by those officials. 
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 أولاً: الإʟار الʸʹهʱي  
ǽ  ضʛعʱʶمق الʺʻهʳي  وتʙʴیʙ  الإʡار  وأهʺʱʽها،  الʙراسة  الأهʙاف  شȞالॽة  الإʙمة  وॽȃان  وتʶاؤلاتها، 
والʺʛاحل الʱي مʛت بها الʙراسة لʛʵوجها    ،تॽʁʴقها، إلى جانʖ الʨقʨف على الʺʻهॽʳة الʺॼʱعة وأدواتهاوآلॽات  

  ʗ ساهʺ  ʱيالعلʺي ذو الʸلة ʨʺǼضʨع الʘʴॼ والنʱاج  الإǼالإضافة لعʛض أبʛز أدبॽات  ǼالȞʷل الʴالي لها،  
  في إثʛائه.  

  

  . الʸقʗمة  1/ 1
  ʘʽع حȃة الأرॽɺاʻʸرات الʨʲعة خلال الȄʛة وسʙیʙرات عʨʢاته تॽʻاعي وتقʻʢؗاء الاصʚال الʳم ʙشه

ا   ًʙلاً واعʰقʱʶم Șة وخلॽʺالعل تعʜȄʜ روح الابʱؔار ȞǼافة الʺʳالات  ʜت  ساهʦ فى  الʱى رؗ مʧ خلال تॽʰʢقاته 
تأث   ʦث  ʧوم وأشȞالها،  فʯاتها  ʱʵʺǼلف  الʺعॽɾʛة  الʺʸادر   ʛʽفʨوت اسʙʵʱام  الʺॼʱȞات  على  خʙمات  قʢاع   ʛ

  والʺعلʨمات مʲل أȐ قʢاع آخʛ فأصॼح یʣʨف الʚؗاء الاصʻʢاعي وتقॽʻاته ʱʵʺǼلف أنʱʢʷه وخʙماته.
  ʝؔتʨȃوʛال ʦال خاض علʨʻʺال ʝوعلى نفRobotics  ʻة مʙیʙرات عʨʢاره  تॼʱاعǼ أتهʷن ʚ  وعʛالف ʙأح

 ُ ǽ Ȑʚاعي والʻʢؗاء الاصʚال الʳم ʧقة مʱʷʺاالȞॽʺال ʦॽʺʸʱالǼ ىʻأجل  ع ʧي للآلات مʳمʛʰي والȃʛي والؔهȞॽن
تلʥ    مهامداء  أ تʰلʨرت   ʙوق وسʛعة.  ودقة  ؗفاءة   ʛʲأك Ǽآلॽة   ʧؔول قʰل   ʧم  ȑʛʷॼال  ʛʸʻالع ǽʺارسها  ؗان 

ة،   ʛʺǼونة  یȌॽʶǼ   ʦʶʱ   مȞॽانȞॽي  ذراع  الʨʢʱرات فى ثلاثة أجॽال تʙʶʳ الʽʳل الأول فى هʯʽة  ʛؗʴعة  الʛʶوال  
  یʲʺʱل   الʚؗاء  مǼ   ȌॽʶǼ  ʧقʙر  تعʜȄʜهفى    اخʱلف الʽʳل الʲاني عʺا سॼقه بʻʽʺا    Ȅʨʡلة،   لفʛʱات  والعʺل  العالॽة،

.  الȑʛʷॼ   العامل  قʰل  مʧ  مʛʺʱʶة  مʛاॼʀة  یʢʱلʖ  ولا  الʵارجي،   عالʺه  حʨل  Ǽʺعلʨمات  تʺʙه  اسʷʱعار  تقॽʻات  فى
  فى   والعʺل   الإنʶان،  مع  الʱفاعل   ǼإمȞانها  فأصॼح  ذؗاءً أكʛʲ    معʙلات   إلى   الʛوʨȃتات   الʽʳل الʲالʘ ارتقǼ ʗ أما  

ا بها  الʦȞʴʱ یʦʱ مʨʺʳعات ً Ȅʜ ʛؗاجة دون  مʴة الॼʀاʛʺالعامل ل  ȑʛʷॼات علىو  الʛʱل  فʨʡأ.  
ʙات  تعॼʱȞʺات  الʶسʕمات  ومʨالʺعل  ʧم  ʛʲانات  أكॽؔا  ال ًʛع  تأثॽʺʳǼ  راتʨʢʱى   الʱث  الʙʴت  ʧلها،  مʨح  

ا ًʛʤة   للعلاقة  نʙʽʡʨى   الʱها   الʢȃʛع   تॽʺʳǼ   الاتʳفة  مʛة،   الʺعȄʛʷॼمʺا  ال   ʦʱʴǽ  هاʽة  علॼاكʨم  ʥة   تلʛفʢة   الॽʻقʱال  
  نʨʴ   دورها   تعʜȄʜ   فى  ʶǽهǼ  ʦʺا  ورؤʱȄها،   أهʙافها  تʴقȘʽ  على  قʙرتها  فى  الابʱؔار   ʕʺǼشʛات  والارتقاء   الʺʱغʛʽة، 
ة   فى   والʺعلʨمات   الʺॼʱȞات   مʕسʶات   مʧ  الʛʽʲؔ   إلॽه   تʨجهʗ   ما  Ǽالفعل   وهʚا .  الʺʱʶقʰل   صʻاعة   فى  الʺʷارؗ

ʙیʙالع  ʧدول   م   ʦات   رأسها   وعلى  العالǽلاʨة   الʙʴʱʺة  الॽȞȄʛالأم   ʧʽʸا   والȄرʨ   وأسʛʱالॽا   وسʻغافʨرة   وʢȄʛȃانॽا   وؗ
ʙʻها والهʛʽوغ ʧول مʙال ʗت   أدخلʨȃوʛة الॽʻاتها.تقʯʽʰب  
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ومʧ هʚا الʺʢʻلȘ جاءت تلʥ الʙراسة لاسʱعʛاض ملامح الȌॽʢʵʱ لʦॽʺʸʱ أول نʺʨذج روʨȃت قابلاً  
ض الʨاقع ǼإمȞانات مادǽة وȄʛʷȃة تʱʺاشى مع ॽʰʡعة بʯʽات مॼʱȞاتʻا العॽȃʛة ولا سॽʺا الʺȄʛʸة  للʻʱفʚʽ على أر 

  .للʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسةمʻها، وذلʥ مʧ خلال دراسة الʨʳانʖ الॽʯʽʰة والॽʁȄʨʶʱة والفॽʻة والʺالॽة 
 . أهॻʸة الʗراسة ومʙʮرات اخॻʯارها2/ 1

الʙراسة    تʛجع الʺॼʱȞات ولا    إلى أهʺॽة  الʙور الʺʕثʛ الȐʚ تلॼɻه تقॽʻة الʛوʨȃتات إثʛ تॽʣʨفها بʯʽʰات 
اسʙʵʱام   على  ا  ًʺǽʙق الʺॼʱȞات  ارتؔاز مʕسʶات   ʧم فʙʰلاً  مʻها  تʻʳى  الʱى   ʙائʨالف  ʦ وؗ مʻها  الʳامॽɻة  سॽʺا 

  Ȍفق الʨʴسॽʰة  أجالʛʰمॽʳات   ʧة مॽالآل والʛوʨȃتات  الॽؗʚة  الʨʴسॽʰة  الʛʰمॽʳات   ʧʽب تʙمج   ʗʴاز  أضʳان ل 
  ʥلʱب ʧʽالعامل ʙار جهʺʲʱاس ʙائʨالف ʥتل ʧʽب ʧا، وم ً ȄʛʷǼ ًخلاʙالʺاضي تǼ ʖلʢʱت ʗى ؗانʱة والॽʻʽوتʛاله̋ام ال
الʺهام   وȂسʻاد  ذؗاؤه،  معʙل  بلغ  مهʺا  للʛوʨȃت  إسʻادها   ʖعʸǽ الʱى  الʨʳهȄʛة  الʺهام  أداء  فى  الʺʕسʶات 

ʱȞʺادر الʸʺل لʨصʨعة الʛوس ʛʽʶॽʱت لʨȃʨȃʛة للȄارʛؔʱة،الॼ   غلالوʱل  الاسʲالأم  ʛʸʻلع  ʗقʨال   Ȑʙؗلٍ   ل   ʧم  
ʙʽفʱʶʺائي   الʸة،  وأخॼʱȞʺقة  إلى   إضافةً   الʙار  الʺʲʱة   العʺالة   تؔلفة   واسʙائʜة   الʯʽʰة   بॼʱȞʺة    .الॽʺأه وتʛʰز 

ǽراسة أʙاضفى    اً́ الʛعʱاور  اسʴم  Ȍॽʢʵʱوع  الʛʷʺت   لʨȃوʛال  Ȑʚال  ʦʱʽفه  سॽʣʨة   تʯʽʰات   بॼʱȞʺة  الॽɻامʳ؛ ال  
  عʺلॽة   تعʛʱض  الʱى  والǽʙʴʱات   الʹعف   نقاȋ   وتʴلʽل  والʺالॽة،   والفॽʻة   الॽʁȄʨʶʱةالقانʨنॽة و   الʨʳانʖ  مʧ  وهʚا
ʚʽفʻت  ʥوع  ذلʛʷʺي، الʻقʱال ʧامȞة   ومʨص القʛلة والفʺʱʴʺى الʱوال  ʦهʶاح فى تʳوع نʛʷʺاقع أرض  على الʨال. 

 

  . مȜʵلة الʗراسة وتʴاؤلاتها 3/ 1
ا  ةॽالʳامॼʱȞʺ  ɻات ال  أخʸائʽي  ؗفاǽة  عʙمتؔʺʧ إشȞالॽة الʙراسة في   ا،  علʽها  الʺʛʱددیǼ  ʧعʙد  ॽʀاسً ً ॽمʨی  

  تقʦǽʙ   نʨʴ  العʺالة  تلʥ   ؗفاءة  وضعف   الʺʸʸʵʱة،   العʺالة   في  الʻقʟ  مʧ  الʺॼʱȞات الʳامॽɻة  Ǽعʠ  ومعاناة
  الॽɿॽʣʨة   الأॼɺاء  وزȄادة  الʺعلʨمات،   مʸادر  تʗʱʷ  إلى  إضافةً   الʺʢلȃʨة،   والʺʛجॽɻة  الإرشادǽة  الʙʵمات

 عʜوفهʦ  إلى   یʕدȑ   مʺا   للʺʱʶفʙʽیʧ  الʺقʙمة  الʙʵمات  وتأخʛ   الʳامعة،  ॼʱȞʺǼات   العاملʧʽ  عاتȘ  على   الʺلقاة 
  الʚؗاء   Ǽأسالʖʽ   الʺعʜزة   الʺعلʨمات  تقॽʻات  على  تعʙʺʱ  جʙیʙة  ابʱؔارȄة  حلʨل   وضع   تʢلʖ  الȑʚ  الأمʛ  عʻها، 

  لȘʽʰʢʱ   آلॽة   وضع   في   الʺʲʺʱلة   الʴلʨل   هʚه   ؗأحʙ   الʙراسة  تلʥ   جاءت   ثʦ   ومʧ  معها،   وتʱʺاشى   الاصʻʢاعي 
ذلʥ    .الإشȞالॽات  تلʥ  معالʳة  أجل  مʧ  ةॽالʳامॼʱȞʺ  ɻاتالǼ  الʛوʨȃت   تقॽʻة تʶاؤلات    تؔʺʧوفي ضʨء  أبʛز 

 تي:  الآالʙراسة في 
 ؟مʛʰرات تʦॽʺʸ الʛوʨȃت الʺقʛʱح مʛʷوع الʙراسةما  . 1
 ؟تʦॽʺʸ الʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسةالأǼعاد القانʨنॽة لʢʵة ما  . 2
 ؟ الʙراسة  مʛʷوع  الʛوʨȃت  تʦॽʺʸ لʢʵة  الفॽʻة الʨʳانʖ ما . 3
 ؟الʙراسة  مʛʷوع لʛوʨȃت ا تʦॽʺʸ لʢʵة  الॽʁȄʨʶʱة  الأǼعاد ما . 4
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  ؟ الʙراسة  مʛʷوع الʛوʨȃت تʦॽʺʸ  لʢʵة  الʺالॽة الʨʳانʖ ما . 5
  

  . أهʗاف الʗراسة4/ 1
 ʧعة مʨʺʳم Șʽقʴة على تॽالʴراسة الʙدةتعʺل الʙʴʺاف الʙها في ، الأهʛʸح ʧȞʺǽ يʱوال  : 

  ء علىʨʹله إلقاء الʨه حॽɿȄʛه تعʚʰه ونʚʽفʻاع تʢح وقʛʱت الʺقʨȃوʛى الʺʶم. 
  ةॽʺॽة أو تعلॽʻة أم أمǽادʸʱة أم اقॽمʙخ ʗاءً ؗانʨح سʛʱت الʺقʨȃوʛال ʦॽʺʸرات تʛʰاض مʛعʱاس. 
  انॽراسة.بʙوع الʛʷت مʨȃوʛة للॽنʨالقان ʖانʨʳال 
  فʷؔال ʧحعʛʱت الʺقʨȃوʛال ʦʺʸاحل تʛة ومॽʻعاد الفǼالأ 
 راسةʙوع الʛʷت مʨȃوʛة للॽة والʺالॽʁȄʨʶʱال ʖانʨʳان الॽب. 

 

 . الʸʹهॻʱة وȀجʙاءاتها  5/ 1
  ʺʴاور Ǽ ʅȄللʱعʛ  الʨصفي الʴʱلʽلياسʙʵʱام الʺʻهج ʱها  فʛضॽʰʡ ʗع  أهʙافهاالʙراسة و  تʶاؤلات لʴʱقȘʽ  و 

وذلʥ    الʺॼʱȞات  بʯʽʰة  تॽʣʨفه  سʦʱʽ  الȐʚ  الʛوʨȃت  مʛʷوعتʦॽʺʸ    خʢة   القانʨنॽة   الʨʳانʖ  مʧالʳامॽɻة 
  الʱقʻي،  الʺʛʷوع  ذلʥ  تʻفʚʽ  عʺلॽة  تعʛʱض  الʱى  والǽʙʴʱات  الʹعف  نقاȋ  وتʴلʽل  والʺالॽة،   والفॽʻة  والॽʁȄʨʶʱة

ʧامȞة   ومʨص   القʛلة   والفʺʱʴʺى   الʱوال   ʦهʶاح   فى   تʳوع  نʛʷʺاقع  أرض   على   الʨراسة    ،الʙاءات الʛت إجʛم ʙوق
 Ǽالʺʛاحل الʱالॽة:  

  العلاقةنʱاج الفʱʵʺǼ ȑʛؔلف أشȞاله وجʺع الʺادة العلʺॽة ذات لإ: ضʺʘʴǼ ʗ أدبॽات االʙʸحلة الأولى
  ʨʺǼضʨع الʙراسة وروعي أن تǼ ʦʶʱالʙʴاثة والʛʷʻ في دورȄات عالʺॽة ذات معامل تأثʛʽ مقʨʰل.

اسʱعʛاض أǼعاد وجʨانʖ الȌॽʢʵʱ لʦॽʺʸʱ مʛʷوع الʛوʨȃت الʺقʛʱح وذلʥ مʧ الʻاحॽة    : لʙʸحلة الʰانॻةا
  .  القانʨنॽة والفॽʻة والॽʁȄʨʶʱة والʺالॽة لʙراسة جʙوȐ الʺʛʷوع 

  .  الʙراسةʛʵوج بʱʻائج : الالʰالʰةالʙʸحلة 
  

  الʗراسات الʴاǺقة. 6/ 1
الأكادॽʺǽة   الʙراسات   ʧم  ʙیʙالع اسʱعʛاض   ʦت  ȑʛؔالف الإنʱاج  أدبॽات  على    الʱي Ǽاسʱقʛاء  ʜت  رؗ

تʳاه  الʛوʨȃتات تॽʰʢقات    ʛثʕʺال الʺعلʨمات  ودورها  ومʕسʶات  الʺॼʱȞات  خʙمات  تلʥ  قʢاع   ʧم ولعل   .
أهʺॽة تقॽʻة الʚؗاء االʻʢʸاعي ʸǼفة عامة والʛوʨȃتات  حʨل    دراسʱه  في  )2020سردوك (Ǽه    الʙراسات ما قام 

الʺॼʱȞات، مʸǼ    ʧفة خاصةالॽؗʚة   العالʺॽة في اسʱغ  عʛض  خلالفي خʙمة  الʳʱارب   ʦه    لال أهʚة هॽʻقʱال  
الʺॼʱȞة  الʺغارȃي،    مع  داخل  الʨاقع  على   ʜʽ ʛؗʱة  و الॽɻامʳال الʺॼʱȞات   ʧم عʻʽة  على  مॽʴʶة  دراسة  Ȃجʛاء 

الʚؗاء االʻʢʸاعي وآفاق ذلʥ مʱʶقʰلاً   الʺغارॽȃة لʨʻؔʱلʨجॽا  إلى  و   ، لʺعʛفة مȐʙ اسʙʵʱامها  الʙراسة   ʗʸخل
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صʻʢاعي  لااالʚؗاء    اسʱغلالقʙ خʗʢ خʨʢة مʜʽʺʱة نʨʴ    والآسȄʨʽة  والأمॽȞȄʛة  الأوروॽȃة أن Ǽعʠ الʺॼʱȞات  
  ʥلʱة لॽʺلي أهʨة تॽȃات الʺغارॼʱȞʺأن ال ʧʽات، في حॼʱȞʺة الʢʷأن ʠعǼ ة فيॽʻقʱال  ʱؗأداة اس  ʛȄʨʢʱة لॽʳॽاتʛ

  .  ةسʰل إدارة الʺعʛف
  ʗلʲʺوتʶॽئʛال لʙراسة  الفʛؔة  وفʛة    في  Nawaz, Gomes, and Saldeen (2020)ة  ॽʰʢقات  ʱب وجʨد 

تॽʣʨفها    الʱي الʚؗاء الاصʻʢاعي    ʧȞʺǽ في    ʥمات وذلʨالʺعل الʺॼʱȞات ومʕسʶات  إدارة    في خʙمات  ضʨء 
  ʛʡاʵʺوال ʨؗرونا    في تʲʺʱل    الʱيالأزمات  ومʕسʶات  COVID-19جائʴة  الʺॼʱȞات  على   ʦʱʴت  ʘʽح  ،

الॽʱʴʱة   الॽʻʰة   ʛȄʨʢت تॽʰʢقات  لالʺعلʨمات  أبʛز  الʙراسة   ʗʷناق  ʦث  ʧوم  ،ʧیʙʽفʱʶʺلل أسʛع  خʙمات   ʦǽʙقʱ
والʛوʨȃتات والʢائʛات ذاتॽة    Chatbotsروʨȃتات الʙردشة  الʚؗاء الاصʻʢاعي الʺʱʴʺل اسʙʵʱامها مʲل تقॽʻات  

الॽʁادة، وذلʥ في خʙمات مʲل الʙʵمة الʺʛجॽɻة الافʛʱاضॽة وتʨصʽل الʺʸادر الʺعلʨماتॽة داخل وخارج بʯʽة  
وتॽʣʨفها   الأمॽʻة  والʺʛاॼʀة   ʦॽʁعʱال خʙمات  إلى  إضافةً  هʚا  لها.  الʱاǼعة  الʺʕسʶة  أو  العʺلॽة    فيالʺॼʱȞة 

على الʛغʦ    ، الʺॼʱȞات ومʕسʶات الʺعلʨمات  فيى إمȞانॽة تȘʽʰʢ تلʥ الʱقॽʻات  وخلʗʸ الʙراسة إل   .الʱعلॽʺॽة
ʦع دول العالॽʺʳǼ هاʻق الإفادة مʨي تعʱلات الȞʷʺال ʠعǼ دʨوج ʧها  و   ،مʱضʛي فʱة الॽʻد الأمʨʽها القʻʽب ʧم

ॼات ذاتॽة الॽʁادة وخاصةً الʢائ  ʛؗʺل الʨح ȑناʛة بʻʢا وسلȃʨ بʙون    ʛات Ǽعʠ الʙول مʲل العʛاق والʗȄʨؔ وؗ
  .ॽʡ Dronesار 

قʢاع الʺॼʱȞات    في) في دراسʱها أحʙ أبʛز أفʛع مʳال الʚؗاء الاصʻʢاعي  2020(   سالʦوقʙ أبʛزت  
الʺعلʨمات   الʛوʨȃتات    وهيومʕسʶات  أولها  Robotsتقॽʻة  أساسॽة؛   ʜائ رؗ ثلاث  على  الʙراسة   ʗوقام  ،

  ʦث ،ʦالعال الʺॼʱȞات حʨل  الفعلॽة للʛوʨȃتات في بʯʽة  العالʺॽة والॽʰʢʱقات  للʳʱارب   Șʽʺالع الʨصف والʴʱلʽل 
ʜʽة الʲالʲة    ؗي رصʙ الʨاقع الʛاهʧ لʯʽʰة مॼʱȞات الʙراسة وتʨجهات العاملʧʽ بها نʨʴ تلʥ الʱقॽʻة،   ʛؗفي تأتي ال  

بʯʽة    فيʶل یȌȃʛ الʛʰʵات الʶاǼقة والʨاقع الفعلي مع الȌॽʢʵʱ لʺʛʷوع تʦॽʺʸ روʨȃت آلي ǽعʺل  ضʨء تʶل
اسʙʵʱمʗ الʛوʨȃتات    الʱي وقʙ خلʗʸ الʙراسة إلى تʙʸر الʨلاǽات الʺʙʴʱة الأمॽȞȄʛة قائʺة الʙول    .الʺॼʱȞات

ʜʽ  في ʛؗوت والʺهام 92مॼʱȞاتها،  Ǽالعʺلॽات  الʛوʨȃتات   ʅॽʣʨت على  الʺॼʱȞات   ʧم جاءت    %  ؗʺا  الʙʵمॽة، 
ا وتʙʴیʙ مʨاقع الʺʸادر بʙقة   ً ॽادر آلʸʺقʺي للأرفف والʛد الʛʳمات الʙمةخʙورة    فى مقʛض ʛʲمات الأكʙʵال

  بʯʽة الʺॼʱȞات.  فيعʙʻ اسʙʵʱام الʛوʨȃت 
  الإنʶان  یʕدیها  الʱى  الأعʺال  مʻȞॽة  تأثʛʽ   مॽʀ  Ȑʙاس  إلى  هʙفʗفقPhillips (2017)    ʙأما دراسة  

  والʚؗاء   الʛوʨȃتات  مʳال  فى  حʙث   الȐʚ  الهائل  Ǽالʱقʙم  الʺॼʱȞات  خʙمات  تأثʛ   ومȐʙ  الʺॼʱȞة،   داخل
  أفعال   ردود  دراسة  أجل  مʧ  الʺॼʱȞات؛   مʧ  عʙد  على  إحʸائي  مʶحٍ   Ǽإجʛاء  الॼاحʘ  قام  ثʦ  ومʧ  الاصʻʢاعي، 

  والإʳǽابॽة   الʶلॽʰة   والآثار   الآلॽة،  الʛوʨȃتات   بʱقॽʻة   الʺॼʱȞات  مʻȞॽة   تʳاه   والʺʱʶفʙʽیʧ   العاملʧʽ   مʧ  مʱʳʺعاتها 
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  مʱʳʺعات   تʨجهات   بʧʽ  فʛوق   ʣهʨر   حʨل  الʙراسة  نʱائج  وتʰلʨرت  الʱقॽʻة،   تلʥ  واسʙʵʱام  تȘʽʰʢ  عʙʻ  الʺʨʱقعة
  إʳǽابॽة   مȐʙ  عʧ  مʻهʦ  الॼعʠ  أجʺع  فقʙ  الʺॼʱȞة،  بʯʽة   فى  وعʺله  للʛوʨȃت  نʛʤتهʦ  وعʺȘ  الʙراسة  مॼʱȞات 
Șʽʰʢا  تॽجʨلʨʻؔتات  تʨȃوʛات  الॼʱȞʺالǼ  اد  حالة  فىʻت  إلى  مهام  إسʨȃوʛلا  ال  ʖغʛان  یʶالإن   ȑʛʷॼام  فى  الॽʁال  

  بʯʽة   فى   الإنʶان  مʴل  الʛوʨȃت  إحلال  نʳॽʱة  ʢǼالة  حʙوث  نʨʴ  الॼʂʛة  عامل  وجʨد  جانʖ   إلى   هʚا   بها،
  الȄʛʷॼة،  اللʺʶة  إلى  یʛتȘِ   لʦ  امȞانॽاته  بلغʗ   مهʺا  الʛوʨȃت  أن  إلى   الآخʛ  الॼعʠ   تʨجه  بʻʽʺا  العʺل، 

  الʙراسة   مʱʳʺع  مʧ  أخȐʛ   تʨجهات   وتʷعʗʰ   فقȌ،   الȑʛʷॼ   الإنʶان   سǼ   Ȑʨه  Ȏʴǽ   لʧ   الȐʚ  الʨجʙاني   والʱفاعل 
ʧمʕد  تʨجʨب  ʠعǼ   ائفʣʨى   الʱلا  ال  ʧȞʺǽ  دیها   أنʕی   Ȑʨان  سʶالإن   ȑʛʷॼت   بلغ   مهʺا  الʨȃوʛته   فى  الʨʢس  
  .الȄʛʷॼة  والʺهʧ الʣʨائف مʛʽʲؗ ʧ على

دراسة  و   ʧم  ʝॽئʛال الهʙف   ʧʺؗSanborn(2015)    وملامح  ʟائʸخ وصف    مʱʶقʰل فى 
  الʛوʨȃتات،  تقॽʻة  ذلʥ  فى  Ǽʺا  Ǽالʨʻؔʱلʨجॽا  مʛتʢॼة  تʨؔن   ʘʽʴǼ  ؛الʛوʨȃتات  تقॽʻة  مع   الأكادॽʺǽة  الʺॼʱȞات

  أخʸائي   وॽʣفة  على   الاصʻʢاعى  والʚؗاء   الʛقʺʻة  عʺلॽة   تأثʛʽ   مȐʙ   حʨل   الافʛʱاضات   ǼعʳǼ   ʠانʖ وضع 
ʜت   ذلʥ   إلى  إضافةً   الʺʱʶقʰل،  فى   الʺॼʱȞة   ȞǼافة  أهʺʱʽها   ومȐʙ  الʱعلॽʺॽة،  العʺلॽة  رقʺʻة  على  الʙراسة   رؗ
  الʙراسة  واخʗʺʱʱ  الʨʸʵص،  وجه على  الأكادॽʺǽة  الʺॼʱȞات  أخʸائʽى  مهʻة  على  وتأثʛʽها  الʱعلॽʺॽة، الʺʛاحل 

  .الʺॼʱȞات  Ǽعʠ فى تʰȄʛʳها  تʦ  الʱى الʛوʨȃتات  مʧ  نʺاذج Ǽاسʱعʛاض 
  ʗال قامʨʻʺال ʝوعلى نفLewis(2015)  بʛʷʻ  ةʛؔام  فʙʵʱت  اسʨȃوʛات  فى  الॼʱȞʺارس  الʙʺعلى   وال  

 ٍʙاء،   حʨس  ʗʻهʛȃراسة   وʙعلى  ال  ʥذل  ʧاض  خلال  مʛعʱة  اسȃʛʳات  تॽانȞمȂت   وʨȃوʛال  ʙیʙʳال  Ȑʚعى   الʙی  
ا   ॼʷǽه   والȐʚ"  نانʶى" ًʛʽʲؗ  ه   فىʱʽʻله  بȞॽʂارجي   وʵان  الʶالإن  ،ȑʛʷॼال  ʨفه  ʚأخǽ   لȞفل  شʢال  ،ʛʽغʸال  

  أسʯلة،  وتʨجॽه مʴادثات إجʛاء  على  قʙرته عʧ ناʥॽʂ  الʨجʨه،  على  والʱعʛف والʛقʟ والؔلام الʺʷى  وॽʢʱʶȄع 
ا   وॽʢʱʶȄع  ً́ ǽأ   ʦॽلاب   تعلʢال   ʧʽات   فى   والعاملॼʱȞʺال  ʦȞʴʱه  في  للʱʳمʛفادة   بʱوالاس   Ȑʨʸالق  ʧاته   مॽانȞإم  

  .الهائلة
  عʧ  الʺʛجعي   الإرشاد  خʙمة  تقॽɿॽؗ   ʦǽʙة على    Hartsell-Gundy et al.(2015)وارتʜؔت دراسة   

ʙع ُ Ǽ   ʧت   خلال   مʨȃوʛال   تقʦǽʙ   عʙʻ   الʛوʨȃت   ذلʥ   تعʨق   الʱى   الʺعʨقات   إلى  الʙراسة   تعʛضʗ   ؗʺا   ،تقॽʻة 
  الʸلʖ   والقʛص  الʺʙمʳة  الʛʰامج  فى  للقʨʸر   نʳॽʱة  وذلʥ  إلʽها؛   والإرشاد  العلʺॽة  للʺʛاجع  الʨصʨل  خʙمات
ʙاجʨʱʺداخله،   ال    ʗʸراسةوخلʙز إلى    الʛل  أبʨلʴى  الʱال  ʧȞʺǽ  ʧخلالها  م  ʦǽʙمات  تقʙجعي   الإرشاد  خʛʺال  

ʛʰع  ʗنʛʱالإن  ʧع  ȘȄʛʡ   ادثاتʴʺل   الʽʺǽسائل   والإʛة؛   والॽʸʻمʺا  ال  ʙه ُʺǽ  ʧʽسʙʻللʺه  ʧʽʽȞॽانȞॽʺؔار   الʱاب  
  Ǽعʙ   عʧ  الʺʛجعي  الإرشاد  خʙمات   لʱقʦǽʙ   الفʛصة   إتاحة  ثʦ  ومʧ  ،"الافʛʱاضي  الʱفاعل "  بʱقॽʻة  ǽعʺل  روʨȃت 

  .ǼالʺॼʱȞات 
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الʴالॽة   الʙراسة   ʧʽȃو بʻʽها  الفʛوقات  أبʛز  أن   Ȏقة یلاحǼاʶال الʙراسات  اسʱقʛاء وتʴلʽل  ومʧ خلال 
  ʧʺؔاض  فيتʛعʱة على اسʻاهʛال الʙراسة   ʜʽ ʛؗا    تʻاتॼʱȞة مʯʽʰعʺل بǽ تʨȃرو ʦॽʺʸʱحة لʛʱالʺق معالʦ الʢʵة 

الʨʻاحى   على  الʺʛʷوع   ʦॽʺʸت أǼعاد   ʜؔتʛوت الʺȄʛʸة    لʙراسة   والʺالॽة   والॽʁȄʨʶʱة  فॽʻةوال  القانʨنॽةالʳامॽɻة 
 Ȑوʙوع  جʛʷʺقة    . الǼاʶراسات الʙال ʗʳاتوفى الʺقابل عالॽʻاعي  تقʻʢؗاء الاصʚتات   الʨȃوʛات    في  والॼʱȞʺال

والاسʱفاده مʧ تلʥ الʱقॽʻة فى العʺلॽة الʱعلॽʺॽة وتقʦǽʙ الʙʵمات الʺʛجॽɻة  الأكادॽʺǽة ومʕسʶات الʺعلʨمات،  
 ʙعǼ  ʧع الʺعلʨمات  الافʛʱاضॽة  وتقॽʻات  الاصʻʢاعي  الʚؗاء   ʛʽوتأث   فى   الʺॼʱȞة   أخʸائي   وॽʣفة   على، 

  .الʺʱʶقʰل 
 

 ًॻثان ȏʙʢʹار الʟا: الإ  
ʜ الإʡار الȑʛʤʻ على اسʱعʛاض  ʛؗعاد   یǼأ   ʖانʨوج  Ȍॽʢʵʱال  ʦॽʺʸʱوع   لʛʷت  مʨȃوʛح   الʛʱالʺق   ʥوذل  

ʧة مॽاحʻة  الॽنʨة القانॽʻة والفॽʁȄʨʶʱة والॽراسة والʺالʙل  Ȑوʙوع  جʛʷʺال.  
  وȄعʝȞ الȞʷل الʱالي ॽʰʡعة مʴاور خʢة الʙراسة الʴالॽة حʨل مʛʷوع الʛوʨȃت الʺقʛʱح:

  
) ʤل رقȜح1شʙʯقʸراسة الʗوع الʙʵت مʦȁوʙال ʤॻʸʶة تʠاور خʲم (  
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  :وعʙʵʸى الʸʴم" ʛؔʱʰʺت الʨȃوʛة الॽʺʶت ʦتAUXBOT  :ةॽالʱرات الʛʰʺلل ʥوذل " 

) ʤول رقʗراسة1جʗوع الʙʵت مʦȁʙى الʸʴم ( 

  Auxilium  ROBOT أجʚاء الʸʴʸى 
  روʨȃت أو إنʶان آلي   "مʶاعǼ "ʙاللغة اللاتॽʻʽة   صفة الʸʴʸى 

ʙʶʯʳʸال  Aux  BOT  

  مʙʮر الاخॻʯار 

  ʛʤن وجهات  مع  للاتفاق 
الʱى   الʶاǼقة  الʙراسات   ʠعǼ
حʨل   الʴالॽة  Ǽالʙراسة  وردت 
الآلي   الإنʶان  ʣهʨر  أن 
كʺʶاعʙ لأخʸائʽي الʺॼʱȞات  
  ʧȞʺǽ فلا   ʦهʻع بʙیلاً   ʝॽول
الʛوʨȃت   على   Șلʢǽ أن 
إلى   هʚا  مॼʱȞة،  أخʸائي 
الʛوʨȃت    ʅॽʻʸت  ʖجان
الʛوʨȃتات   فʯة   ʗʴت الʺقʛʱح 

  الʙʵمॽة. 

صفة    لانعȞاس
  الʛوʨȃت مʧ مʶʺاه.

  :وعʙʵʸاع الʠمات.قʨمات الʺعلʙات وخॼʱȞʺال  
  :وعʙʵʸال ʘʻتʹف ʙة مقॽȃʛالع ʛʸة مȄرʨة –جʺهȄʛʸʺامعات الʳال.  
  :وعʙʵʸال حʦل  العʨن    نʘʮة   ʙی  ʦǽʙتق إلى  یهʙف  الʺॼʱȞات؛  مʳال  فى   ʙاعʶم روʨȃت  مʛʷوع   ʨه

بʯʽة   فى  الʛوʨȃت   ʅॽʣʨت خلال   ʧم  ʥوذل الʺॼʱȞة،   ʧم  ʧیʙʽفʱʶʺال ومʱʳʺع   ʧʽات  الللعاملॼʱȞʺ
هʕ الʺȄʛʸةة  ʳॽامɻال إمʙاد  أجل   ʧم ومʶاعʙة  ؛  والإرشادǽة،  الʺʛجॽɻة  Ǽالʙʵمات   ʧیʙʽفʱʶʺال لاء 

الʛقʺى   الʛʳد  وهى  ǼالʺॼʱȞة؛ألا  والعʺالة   ʙهʳوال  ʗقʨلل اسʜʻʱافًا  الفॽʻة  العʺلॽات   ʛʲأك فى   ʧʽالعامل
 لأرفف الʺॼʱȞة وما تʴʺله مʨʻؗ ʧز معॽɾʛة.

22 
  مʙʮرات خʗمॻة: -1/ 2/ 2

الʺॼʱȞات فى Ǽعʠ الʙʵمات والعʺلॽات  مʶاعʙة   .1 فى    -ولا سॽʺا الʳامॽɻة مʻها    -العاملǼ ʧʽقʢاع 
ا. ً Ȅʨʻها سʽإل ʧیʙافʨلات الʙمع ʙایʜل تʣ 
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تلॽʰة    .2 فى   ʧیʙʽفʱʶʺوال  ،ʦمهامه  ʚʽفʻت فى   ʧʽالعامل قʰل   ʧم  ʧʽولʚʰʺال  ʙهʳوال  ʗقʨال اسʲʱʺار 
 احॽʱاجاتهʦ الʺعلʨماتॽة والॽʲʴॼة.

  دǻة:مʙʮرات اقʶʯا -2/ 2/ 2
 اسʲʱʺار تؔلفة العʺالة الʜائʙة ǼالʺॼʱȞة. .1
 .لة الȄʛʷॼة فى Ǽعʠ مॼʱȞات الʳامعات سʙ العʜʳ فى نقʟ العʺا .2
تʹاعف تؔلفة الاسʛʽʱاد أو الʛʷاء للʺʳʱʻات الʽʰʷهة ʶǼعʛ الʱؔلفة الʺʴلي، وذلǼ ʥعʙ إضافة رسʨم   .3

ة. ʛؗʺʳقة والʴʱʶʺم الʨسʛوال ʖائʛʹوال ʧʴʷال 
 الʺʴلي؛ الȐʚ یʱʻج عʻه انʵفاض معʙل الʱؔلفة ȞʷǼل ʛʽʰؗ.تॽʳʷع الإنʱاج  .4

  مʙʮرات أمʹॻة: -3/ 2/ 2
 القʨʽد الʛقابॽة والأمॽʻة الʱى تفʛضها الʙولة على الʺعʙات والأجهʜة فى حالة الاسʛʽʱاد. .1

  مʙʮرات تعلॻʸॻة: -4/ 2/ 2
العʺلॽة   .1 تʙʵم  الʱعلॽʺॽة Ǽالʳامعة والʨʱجهات  خلȘ فʛصة جʙیʙة ǼالʺॼʱȞة لاسʙʴʱاث خʙمات وأنʢʷة 

.ʧیʙʽفʱʶʺة للॽɿॽʁʲʱال 
2. .ʦॽʽقʱوال ʖȄʛʳʱالǼ اتॼاسʴسة والʙʻات والهॼʱȞʺال الʳفى م ʧʽʲاحॼا لإلهام ال  كʨنه مʙʸرً

23 
   :وعʙʵʸل القانʦني  (الʺॼʱȞات  الȜʵل  الʨȞʴمي  القʢاع  مʛʷوعات   ʙأحǼ  Șʴمل خʙمي  مʛʷوع 

  ).الʳامॽɻة الʺȄʛʸة
   :وعʙʵʸة للȂʙؒة الفॻؒلʸال ʦت ʙه قʻؔاع، ولʛʱاءات اخʛب ȑوع أʛʷʺلل ʝॽالي لʴال ʗقʨل   في الʽʳʶت  

  ʡلʖ   رقʦ  تǼ   ʗʴالقاهʛة  العلʺي  الʘʴॼ  أكادॽʺǽة   فى  الاخʛʱاع  بʛاءات  ʖʱȞʺǼ  الʺʛʷوع   هʚا
 ." الʺॼʱȞات مʳال  فى الʺʶاعʙ الʛوʨȃت " وʶʺȃʺي  ،"2019101738"

 24 
مʛحلة تʙʴیʙ الأǼعاد سʨاءً على    :عʺلॽة تʦॽʺʸ الʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسة Ǽعʙة مʛاحل أساسॽة تʱألف مʧ  مʛت

الʛوʨȃت،   أو   ʙʽفʱʶʺال  ʙʽاصع عǼʻ  مʛورً مʛاعاتها  اللازم   ʛʽالʺعای  ʙیʙʴت مʨȞنات    ʛʺʙحلة  واخॽʱار   ʦॽʺʸت
الʛوʨȃت عʺل  آلॽة   ʙیʙʴت مʛحلة   ʦث الʺʛʷوع،  تلʥ  وʛȃمʱʳه.    ووحʙات  لॽʺʳع  تفʽʸلي  عʛض  یلي  وॽɾʺا 

  الʺʛاحل:
  Sizing : الʙʸحلة الأولي: مʙحلة تʗʲیʗ الأǺعاد  -1/ 4/ 2
  الʱʯارب الʴاǺقة: - 1/ 1/ 4/ 2

  ʦاد على معالʻʱحلة فى الاسʛʺه الʚة هॽʺارب  وتأتى أهʳتات  تʨȃعاد  الروǼالأ ʙیʙʴها فى تʻفادة مʱات والاسॼʱȞʺ
الʺلائʺة للʛوʨȃت الʺقʛʱح، وذلʥ مʧ أجل تقلʽل معʙلات عʺلॽات الʺʴاولة والʢʵأ، وॼʡقًا لॽʰʢعة العʺلॽات  
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  ʦل الʺلائȞʷقاء الʱت بها وانʨȃوʛال ʅॽʣʨمع تʜʺمات الʙʵوالǼ ʧʽجهات العاملʨعة تॽʰʢات  اللॼʱȞʺ ةॽɻامʳال  ،
ا مع الʛوʨȃت الʺقʛʱح:وॽɾʺا یلي     نʱʶعʛض أكʛʲ الʛوʨȃتات تʷابهً

) ʤول رقʗقة 2جǺاʴارب الʱʯتات الʦȁعاد روǺأ (  
  الأǺعاد  الॻʡʦفة  الȜʵل  مʸʴى الʙوʦȁت   الॺʯȜʸة   م

1  

  Ȏة شʹغهاॺʯȜم
العامة 

ʸʱǺهʦرȂة  
ʥʻʶال  

Tu Xiaoling 

  

الʛد  خʙمات 
على  

الاسʱفʶارات  
  والإرشاد. 

135*35  ʦس  

2  
مॺʯȜة سʦنغ  

كʦʻان ʦؕان فى  
  كʦرȂا

LIBO  

  

الʙʵمات  
الإرشادǽة 
  والʺʛجॽɻة

س 550*165
  م

(مʹاهاةً  
ǼأǼعاد  

الʛوʨȃت  
FURO-D(  

3  
مॺʯȜة جامعة  

بʦʯȂʙرȂا ʦʹʱǺب  
  أفॻɿȂʙا 

Libby  

  

الʙʵمة 
  الإرشادǽة

130*40ʦس  

4  
مॺʯȜة جامعة  

  Ǻألʸانॻا وȂلʗو 
Wilma  

  

الʙʵمات  
الإرشادǽة 
والʺʛجॽɻة  
والإدارȄة 
  والʛʱفʽهॽة

121*48ʦس  

بها    وʻȃاءً  تعʺل  الʱي  ǼالʺॼʱȞات  الʵاصة  الʛسʺॽة  الʺʨاقع  في  الʺʨؗʚرة  الʺعلʨمات  تʦ    تلʥ على  الʛوʨȃتات 
  الʙراسة.للاسʱفادة مʻها عʙʻ تʙʴیʙ أǼعاد الʛوʨȃت مʛʷوع ؛  حʛʸ معʙلات أǼعاد تلʥ الʛوʨȃتات 

  أǺعاد الʗʳʯʴʸم : - 2/ 1/ 4/ 2
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ʙʻل    عʽلʴسʺاتت   Ǽ ʧʽالالعاملɻامʳات الॼʱȞʺॽ ةȄʛʺات العʯالف ʘʽح ʧ؛ ة م    ʧʽاوح ما بʛʱت ʦأن أعʺاره ʙʳ22ن  
الॼاحʧʽʲ  60سʻة ʙʴؗ أدنى و  ʧامعة مʳع الʺʱʳʺǼ ʟʱʵǽ اʺॽɾ أما ،ʙقاعʱال قʰل  سʻة ʙʴؗ أقʸى للʺʣʨف 

  ʧʽب ما  العʺȄʛة  الفʯات  تʛʱاوح  أن  الʙʰیهي   ʧʺف  ʝȄرʙʱال هʯʽة  أدنى    17والʢلاب وأعʹاء   ʙʴؗ ةॼلʢلل سʻة 
ا مʧ ارتॽاده للʺʛحل ة الʳامॽɻة، وȂلى ما لا نهاǽة حʘʽ أن العʺلॽة الॽʲʴॼة والʱعلॽʺॽة لا  للʢالʖ الʳامعي بʙءً

  تʱʻهى عʙʻ فʯة عʺȄʛة مʙʴدة.
فى تقʛȄʛها حʨل "الʺʶح الȞʶاني الʴʸي ʳǼʺهʨرȄة مʛʸ العॽȃʛة" أن مʨʱسȌ    )2015(   وقʙ أشارت الʜناتي 

 ʛʺالع Ȍسʨʱʺقًا لॼʡ ʧʽʶʻʳال ʧة مȄʛʺات العʯل للفʨʢال  ʻمʚ  20    ا    49الى لى  إسʦ  158.9یʛʸʴʻ بʧʽ  عامً
الʙولي خلال    Ian Langtree(2017)سʦ. أما    180.2  ʅॽʻʸʱقًا للॼʡ انʶل الإنʨʡ لاتʙوضح مع ʙفق

سʦ  159.5:  سʦ  158.9سʦ والإناث Ǽʺعʙل یʛʱاوح مʧ  170.3حʘʽ جاء مʨʱسȌ الʨʢل للʨؗʚر    2017عام  
Ǽالʱعʙاد    وهʨ مʨقع    ȞʷǼ (World Population Review,2020)لٍ عام، فى حʷؗ ʧʽف أمȞȄʛي معʻي 

أن لعام    هالȞʶاني   ʛȄʛتق  ʛآخ إلى    2020فى   ʝʻʳال  ʖʶح  ʛʸم فى  الأʨʡال  مʨʱسʢات   ʅॽʻʸت  ʦت
للʨؗʚر و170.3  ʦال  158.9سʨʡأ Ȍسʨʱأن م ʥذل ʧم ʟلʵʱʶة. ونȄʛʺالع  ʦاتهʯف سʦ للإناث على مʱʵلف 

 ʧʽلاتها ما بʙاوح معʛʱف تʨوع سʛʷʺة الʯʽاص فى بʵى  158.9الأشʱوح ʦ180.2س  ʦس  
  أǺعاد بʭʻة العʸل: - 3/ 1/ 4/ 2

ॽʀاس  ʙʻة  ع ʛؗʴلل الʺʱاحة  الʺʶاحة  وحʙات  مʨʱسȌ عʛض   ʧʽب    ʧم  ʙیʙات  الالعॼʱȞʺالɻامʳॽ  عʺل ʯʽʰؗة  ة 
  مʛʱ مȃʛع. 3لى إ مʛʱ 1لʨحȎ أن مʨʱسȌ عʛض تلʥ الʺʶاحات یʛʱاوح ما بʧʽ   ؛لʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسةل

  الʗراسة:أǺعاد الʙوʦȁت مʙʵوع  - 4/ 1/ 4/ 2
الʺقʛʱح،   الʛوʨȃت  ووॽʣفة  شȞل  مع  ا  ً ȃتقار  ʛʲالأك الʶاǼقة  الʳʱارب  روʨȃتات  أǼعاد  مʨʱسʢات   ʛʸح  ʙعȃو

مॼʱȞات  بʯʽة  فى  للʨȃʛت  الʺʙʵʱʶمة  الȄʛʷॼة  بʧʽ وحʙات  الʙراسة  والأǼعاد  للʛوʨȃت  ة  ʛؗʴال ، ومعʙل مʶاحة 
  ʙیʙʴت ʦت ʙفق ʟʱʵʺس الʙʻارة الʺهʷʱاسȃة، وॼʱȞʺى ارتفاع  أالʸل  قʙعʺǼ تʨȃوʛض  140للʛى عʸوأق ،ʦس

ة لǽʙه  50ب   ʛؗʴونة الʛوث خلل فى مʙم حʙت وعʨȃʛازن الʨلʹʺان ت ʥوذل ،ʦض  سʛإذ أنه ؗلʺا ازداد ع ،
الʺॼʱȞة   ازدحام  عʙم   ʖجان إلى  هʚا  مهامه،  تأدǽة  أثʻاء   ȋʨقʶلل وتعʛض  تʨازنه  اخʱل  ؗلʺا  الʛوʨȃت  قاعʙة 

ॼʱȞʺة الʯʽفى ب ȑʛʷॼال ʛʸʻالعǼ امʙʢة.والاص ʛؗʴال ʙʻة ع  
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2 /4 /2-  ʤॻʸʶʯحلة الʙة: مॻانʰحلة الʙʸالConfiguration:  
2 /4 /2 /1 - :ʤॻʸʶʯال ʙʻمعای  

وفى هʚه الʺʛحلة یʦʱ یʙʴʱیʙ الʺعایʛʽ والأسʝ اللازم اتॼاعها عʙʻ تʙʴیʙ مʨʺʳعات ومʨȞنات الʛوʨȃت مʛʷوع  
  ʝأسǼ  ʦʱالʺه  ȑʛؔالف الإنʱاج  الآلॽةالʙراسة، ومʧ خلال مʛاجعة  الʛوʨȃتات   ʦॽʺʸت ʛʽفى    -ومعای ولا سॽʺا 

  نʱʶعʛض نʺاذج تعʝȞ الʛʤʻة الʺʱقادمة والʙʴیʲة لʨضع تلʥ للʺعایʛʽ على الʨʴʻ الʱالي: -مʳال الʙʵمات
) ʤول رقʗاً 3جʰیʗاً وحʸǻʗتات قʦȁوʙال ʤॻʸʶت ʙʻمعای (  

ا  ًʸǻʗق ʙʻعایʸًا   الh   الʸعایʙʻ حʗی
  Sandier(1999)  اسʱعʛض

  الʺعایʛʽ الʱالॽة:
   ضʛمة الغʙعلى خ ʦॽʺʸʱرة الʙق

 الʺʢلʨب.  
   ةʡاʶȃو  ʦॽʺʸʱال وصلاǼة  جʨدة 

 مʨȞناته.
   ًمقارنة الʛوʨȃت   ʛʺع ʨʡل 

 Ǽʺعʙل اسʱهلاكه.
   ةʺʤان  ʧʽب الʢʵا  نॼʶة  تʙني 

.ʦȞʴʱال 
   ʛʽʶॽʱل ʖʽ؛  ʛؗʱوال  ʥالف سهʨلة 

 عʺلॽات الॽʸانة.
 .ؔلفةʱل الʙفاض معʵان 
  لȞʷاعاة الʛالي.مʺʳال  

  معایʛʽ صʻاعة الʛوʨȃتات الʙʵمॽة وهى:Belanche(2020) تʻاول 
   ʛʲالأك الȞʷل  انʱقاء   ʘʽح  ʧم  ʥوذل للʛوʨȃت؛  الʳʺالي   ʛهʤʺال

الإǽʺاءات   بʨاسʢة  الإنʶان  مع  والʱفاعل   ،ȑʛʷॼال  ʛهʤʺلل ا  ً ȃتقار
الʱى تʙʴثها على   وهʻا تأتي أهʺॽة تʦॽʺʸ شȞل الʛأس والʱأثʛʽات 

 لʨجʙاني والʱآلف مع الʛʷॼ مʧ حʨله.عʺلॽه الʱفاعل ا
   ت ذوʨȃوʛار الॽʱاخ ʙعȄم، وʙʵʱʶʺع على الʨʻال ʙیʙʴة تॽعʺل ʛʽتأث

 الʺلامح الأنȄʨʲة والʨʸت الأنȑʨʲ أكʛʲ إʳǽابॽةً وتفاعلاَ.
   أو ثقافة   ʧʽب الʺʜج  خلال   ʧم للʛوʨȃت  العॽʀʛة   ʦالʺعال إبʛاز   ʦث

ʣʨت ʦʱʽى سʱة الʯʽʰعة له والʻʸʺة ال ʛؗʷة الॽʀʛفه بها.عॽ 
   هǼاʳʱالاس عʺلॽة  على  وتأثʛʽها  للʺʙʵʱʶم،  الʛوʨȃت  إشعارات 

 والʱفاعل مʧ قʰل الʺʙʵʱʶم مع الʛوʨȃت.
   اءʛجȂة العʺل وʯʽʰة ب ʛؗʴة الॽخلال ذات ʧم مʙʵʱʶʺفاعل مع الʱال

مʴادثات أو ردود أفعال الʺʙʵʱʶمʧʽ عʙʻ اللʺʝ لʙʶʳ أو واجهة 
 الʛوʨȃت.

 تع الʱى  ǼالʺȞʷلات   ʕʰʻʱال Ǽإحॽʱاجات  سʛعة  أو  مهامه   ʚʽفʻت ʛقل 
 العʺʽل ʛʳʺǼد الʱفاعل معه.

   ʛʽʰعʱال  ʧه مʻȞʺت ذؗاء  بʱقॽʻاء  تʜوʙȄه   ʧم ʙلاب الʙʵمي  الʛوʨȃت 
.ʙʶʳجه ولغة الʨاءات الʺǽخلال إ ʧم مʙʵʱʶʺاه الʳعاره تʷم ʧع  

ا  ونʵʱʶلʟ مʧ العʛض الʶابȘ أن معایʛʽ تʦॽʺʸ الʛوʨȃتات  ًʺǽʙق    ʦل الʺعالʱʴت ʗها ؗانʻة مॽمʙʵا الʺॽولا س
ʜʽ على الهʙف مʧ الʛوʨȃت ووॽʣفʱه ومʨȞناته ومȐʙ جʨد  اهʱʺامها،الȞʷلॽة أدنى مȄʨʱʶات   ʛؗʱان ال ة تلʥ  وؗ
الʨحʙات أو  مهامه  الʺʨȞنات   ʚʽفʻت على  الأولى   وتأثʛʽها  الʺʛتॼة  ॽʰʡعة  ʱʴǽل  تغʛʽت   ʧاهʛال وقʻʱا  فى  أما   ،
وخاصة مع تʶارع وتʛʽة سʨق إنʱاج الʺʨȞنات الʺȞॽانॽȞॽة للʛوʨȃتات مʧ حʘʽ    ، ʺعایʛʽ وأولȄʨات تʦॽʤʻ تلʥ ال

 ً ॼلʢارها مॼʱاعى واعʻʢؗاء الاصʚة الॽʻار تقʷʱهلاك؛ وانʱل الاسʙقة ومعʙدة والʨʳا ال  ً ॽاعة   ا أساسʻة صॽفى عʺل
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والʛؗʴ  ،الʛوʨȃتات والʨʻع والʨʸت  الȞʷل   ʘʽح ʧان مʶالإن الʷʱاǼه مع  والʱعʛʽʰ عʧ  فأصʗʴॼ معʙلات  ة 
الʺʷاعʛ أو الʱفاعل الʨجʙاني وسʛعة الǼ ʕʰʻʱالʺȞʷلات مʧ حʨله ومعالʱʳها أو الǼ ʕʰʻʱاحॽʱاجات مʱʳʺعه،  

ً   ا كل ذلʥ أصॼح مॽɻارً  Ȅʛهʨةً مع    اجʛاشॼفاعل مʱی Ȑʚال یلʜم مʛاعاته عʙʻ صʻاعة الʛوʨȃت وخاصة الʙʵمي 
.ȑʛʷॼال ʛʸʻالعǼ ًمة مقارنةʙمة الʺقʙʵال Ȑʨʱʶم ʧله له ورضاؤه عʰتق Ȑʙعلى م ʛثʕȄان وʶالإن  

  :للʙʵʸوع الʤॻʸʶʯ ومʲاكاة نʘʸجة -3/ 4/ 2
ʦجة  تʚʺاكاة  نʴوع  ومʛʷʺال  ʛʰنامج  عʛب  SolidWorks  اʚه ا لʶهʨلة    وقʙ تʦ اخॽʱار  ًʛʤا؛ ن ًʙیʙʴنامج تʛʰال

الʴʱلʽل   بʙقة   ʦॽʺʸʱال  ʙʻع الʛʰنامج  هʚا  ʱʺǽاز  ؗʺا  الʨاقع،  إلى  أقʛب  تʨؔن  تؔاد  بʯʽة  فى  عʛʰه  الʺʴاكاة 
  فى   خʛʽʰ  مهʙʻس  وقʙ تʦ نʺʚجة ومʴاكاة الʺʛʷوع بʨاسʢة  وتȄʨʴل الأفؔار الʙʳیʙة إلى مʳʱʻات أكʛʲ واقॽɻة، 

ا   أكȞʷǼ   ʛʲل   للʦॽʺʸʱ  افʛʱاضॽة   وʯʽʰȃة  الأǼعاد   ثلاثي  ȞʷǼل   الʻʸاॽɺة  الʺʛʷوعات   ومʴاكاة   نʺʚجة  مʳال ً ȃتقار  
ʛʰʵǼته  ساهʦ  ؗʺا   الʨاقع،   أرض  إلى ا  ً́ ǽف  فى  أʨقʨعلى  ال  ʛʲنات  أكʨȞʺة  الॽȞॽانȞॽʺتؔلفة،  وأقل  ؗفاءة،   ال  

ʛʲعة ملائʺة  وأكॽʰʢائف   لʣت وʨȃوʛال  Ȑʚال ʗʺاكاته تʴم . 

  الʤॻʸʶʯ :مʦȜنات  -4/ 4/ 2
مʨʺʳعات  عʙة   ʧم الʴالي  الʺʛʷوع  مʨȞنات  وحʙات   وتʱألف  والقاعʙة    أو   ʦʶʳوال الʛأس  فى  تʲʺʱل  رئॽʶॽة 

الʛوʨȃت  ʡاقة  ومʙʸر  الإلʛʱؔونॽة  والأنʤʺة  والʴاوȄات  الʛقʺي  والʚراع  الʺʶح  یلي  وتقॽʻة  وॽɾʺا    عʛض، 
  :لॽʰʢعة تلʥ الʺʨȞنات ومʛʰرات اخॽʱارها دون غʛʽها تفʽʸلي 
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  ) مʦȜنات الʙوʦȁت مʙʵوع الʗراسة ومʙʮرات اخॻʯارها4رقʤ ( جʗول

  م

 ʤॻʸʶ
ʯعات الʦʸʱم

  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

  

الʦʸʱʸعات الʙئॻʴॻة
  

س 
الʙأ

  

   أسʛل للȞॽʂ
مʨʻʸع مʧ مادة  

.ʥॽʱلاسʰال  
   ناتʨوفʛȞǽما

لالʱقاȋ الʛوʨȃت 
الʨʸات وتʛجʺة  

اللغة الॽɻॽʰʢة  
  ʛقة إلى أوامʨʢʻʺال

  مʛʰمج علʽها.
  شاشةLED  

 ʥʺʶǼ3    ʛʱʺॽملل
  15×15وȃأǼعاد 

سʦ؛ لإʣهار  
  ʦوف ʧʽملامح ع
  الʛوʨȃت بʨجهه.

ʶǼاʡة الȞʷل وسهʨلة  -1
تॽʻʸعه (بʨاسʢة ماكʻʽة  
 الॼʢاعة الʲلاثॽة الاǼعاد).

2-   ʦʶʳʺالي الʺʳل الȞʷال
 ثلاثي الأǼعاد.

3-   ʧʽاني بʙجʨفاعل الʱال
الʺʙʵʱʶم والʛوʨȃت 

 بʨاسʢة إǽʺاءات الʨجه.

الʱفاعل الʨʸتي مʧ قʰل   -4
الʺʙʵʱʶم مع الʛوʨȃت، 
وخʙمة ذوȑ الاحॼʱاجات  

 الʵاصة.
سهʨلة تʗʽʰʲ الʛأس   -5

. ʦʶʳالǼ 

مʛونة خامة إʡار الʛأس   -6
لʴʱʺل الʙʸمات (الʵامة  

ʥॽʱلاسʰال ʧم PLA(  
مʛونة اسॽʱعاب الʺʨȞنات   -7

الʱى تȄʨʱʴها   الالʛʱؔونॽة
 الʛأس.

8- ʖʽ ʛؗʱوال ʥلة الفʨسه  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

     ʗʴʱال
  

یʱألف مʧ حامل  
مʨʻʸع مʧ مادة  

ʝانلʱالاس،   ʜʳإلى   أم
  ʧع مʢثلاث ق

  ʧة مʙواح ʝانلʱالاس
  ،الأمام بها بʛوز

وقʢعʧʽʱ مʧ الʵلف  
یʰلغ سʺʥ عʛض  

 2.5القʢعة مʻها 
مللʛʱʺॽ، وأǼعاده  

الإجʺالॽة مʧ الʵلف 
للأمام ومʧ الأمام  

  سʦ  20×20للʵلف 

ʶǼاʡة الȞʷل وسهʨلة  -1
 ʖع (علॽʻʸʱال  ʝانلʱالاس

سʽʱل مقʢعة Ǽالارتفاعات  
 الʺʢلȃʨة).

مʱانة الʙʶʳ لإمȞانॽة حʺل   -2
الʛأس وواجهة الʺʙʵʱʶم  

 والʚراع والʶʺاعات.
 امȞانॽة الǼ ʗʰʽʲʱالقاعʙة. -3
خفة الʨزن للʴفاȍ على   -4

ʜ الʲقل   ʛؗان وجعل مʜالإت
في القاعʙة لعʙم انقلاب  
ة.   ʛؗʴاء الʻت أثʨȃوʛال 

رȌȃ مʨʺʳعات الʛوʨȃت  -5
 بॼعʹها 

6- ʖʽ ʛؗʱوال ʥلة الفʨسه  

  

  

الʘراع     
  

   ،ʧʽئʜج ʧن مʨȞم
الʜʳء الʨاحʙ للʚراع  

  سʦ.80یʰلغ ʨʡله 
   راعʚاء الʜأج

مʻʸعه مʧ مادة  
الاسʻʱالʝ ومʸʱلة  

بॼعʹها بʨاسʢة  
  مفʸل.

   ʧʽلʸفʺǼ ودʜم
للȌȃʛ بʧʽ أجʜاء  
  ʧʽȃراع ذاته، وʚال

  ʙʶحامل ج
  الʛوʨȃت.

ʶǼاʡة الȞʷل وسهʨلة  -1
 تॽʻʸعه.

إمȞانॽة رʢȃه بʨحʙة   -2
ة وتʱʽʰʲها Ǽه. ʛؗʴال 

إمȞانॽة رʢȃه ʴǼامل   -3
.ʙʶʳال 

4- .ʖʽ ʛؗʱوال ʥلة الفʨسه  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

    

القاعʗة 
  

   عʻʸمادة ال
الاسʱانلʝ سʽʱل  

مʲل الʚراع  
  والʴامل.

   عادǼل أȞʷʱت
  ʧة مʙالقاع

سʦ ارتفاعً   40×60
  وعʛضًا.

   ةʙارتفاع القاع
  Ǽ18العʳلات یʰلغ  

.ʦس  
 4   لاتʳع

مʨʻʸعة مʧ مادة  
  Ȑʨالʺق ʥॽʱلاسʰال

  ʛʽʶǼ ةʡاʴوم
.ʙلʳال ʧش مʨقʻم  

   ʛʽʶال ʥʺلغ سʰی
  ʙلʳال ʧع مʨʻʸʺال

 ʨʴ4:3ن   ،ʛʱʺॽملل
أما عʛضه فʰʽلغ  

7.ʦس  
   لةʳلغ ارتفاع العʰی

سʦ  16الʨاحʙة 
  سʦ.8وعʛضها 

ʶǼاʡة الȞʷل وسهʨلة   -1
تॽʻʸعه عʛʡ ʧق تقॽʢع  
 الألʨاح ǼالأǼعاد الʺʢلȃʨة.

ʙة مʧ  اخॽʱار معʙن القاع -2
 ʧم ʥ؛ وذلʝانلʱمادة الاس

أجل ضʺان قʨة تʴʺلها  
وعʙم تʙʸع الʺʨȞنات  

بʙاخلها أو تعʛضها للʱلف  
ا مقارنة Ǽʺادة   سȄʛعً

.ʥॽʱلاسʰم أو الʨʽʻمʨالأل 
إمȞانॽة احʨʱاء ؗافة   -3

الʺʨȞنات الإلʛʱؔونॽة  
ة   ʛؗʴة الʙة ووحʙالقاعǼ

 الʺǼ ʧʽʱʰʲالقاعʙة.
الȞʷل الʳانʰي یʚʵʱ هʯʽة   -4

لʨب، وذلʥ  شॼه مʛʴʻف مق 
لقʙرة الʛوʨȃت على تʳاوز  
أǽة عॼʁات صغʛʽة تعʨق  

 تʨʳله بʯʽʰة الʺॼʱȞة.
5-  ʜ ʛؗجعل م Ȑزن؛ أʨثقل ال

الʲقل Ǽأسفل الʛوʨȃت حʱى  
لا ʱʵǽل تʨازنه وʱȄعʛض  

ة. ʛؗʴاء الʻأث ȋʨقʶلل 
إمȞانॽة رȌȃ القاعʙة ʴǼامل  -6

.ʙʶʳنات الʨȞم 
7- .ʖʽ ʛؗʱوال ʥلة الفʨسه 
اخॽʱار خامات العʳل   -8

ل القاعʙة  والʛʽʶ أسف
لʹʺان الʴفاȍ على  
  ʥهالʱال ʧلات مʳالع

وتʴقȘʽ أقʸى درجات  
ة. ʛؗʴالǼ ونةʛʺال  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

    

ʦʶتي
الإخʙاج ال

  

   ةʙل وحʲʺʱت
الإخʛاج الʨʸتي  

للʛوʨȃت فى  
سʺاعات مʛʰȞة  
للʨʸت وʰȄلغ 
  ʧʽتʙدها وحʙع

  ʧʽʺǽ دة أعلىʨجʨم
وʶȄار حامل  

  مʨȞنات الʛوʨȃت
 ةʙاحʨة الʙحʨلغ   الʰت

  فʨلʗ. 5قʨتها 

تॽʺʸʺها خلف واجهة   -1
العʛض اللʨحॽة ȞʷǼل لا  

  ʳǽعلها Ǽارزة وواضʴة.
2-   ȘȄʛʡ ʧت عʨʸاج الʛإخ

الʲقʨب ȞʷǼل واضح ونقي  
للʛد على اسʱفʶارات  

.ʦأو إرشاده ʧیʙʽفʱʶʺال  
3-   ʧث مʙʴʱوال Șʢʻسʺة ال

قʰل الʛوʨȃت ومʶاعʙة  
ذوȑ الاحॽʱاجات الʵاصة  

مʧ الʺȞفʨفǼ ʧʽالʱعامل  
  الʨʸتي.

  
  

  

    

الʲاوȂات 
  

"حاوȂات وحʗات 
  الإدخال والإخʙاج" 

  حاوȄات الʶʺاعات*
تأتى مع الʶʺاعات  

  مغلفة بها 
*حاوȄات  

  ʙʶʳʱنات تʨوفʛȞǽالʺا
فى قʢع الʺʙʱʶیʛة  

ʳǼانʰي رأس الʛوʨȃت 
كغʢاء وʲʺȄل إʡار  
رأس الʛوʨȃت ذاته  
حاوȄة تʴʺى وحʙة  

إدخال الʨʸت مʲʺʱلة  
  فى الʺʛȞॽوفʨنات

 ʧاح مʨل  ألʽʱس ʝانلʱالاس
مʜʳئة ǼالأǼعاد الʺʢلȃʨة تʺʱاز  

  Ǽالʶॼاʡة وسهʨلة الॽʻʸʱع.
إمȞانॽة اسॽʱعاب الʺʨȞنات 
  سʨاء الʶʺاعة أو الʷاشة.

.ʖʽ ʛؗʱوال ʥلة الفʨسه  
 ʖʽ ʛؗʱوال Ȍȃʛونة الʛة ومॽانȞإم

  ʙʶʳǼ الʛوʨȃت.
  

  حاوȄة الʶʺاعات 

  
  

  حاوȄة الʺʛȞॽوفʨنات 
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

  

 

  

  ات"الʵاشحاوȂة "
تʙʶʳʱ فى الʴاوȄة  
الʰلاسॽȞॽʱة للʛأس  
والʴاوȄة الʺعʙنॽة  
لʨاجهة الʺʙʵʱʶم  

  ʙʶʳǼ الʛوʨȃت

  

الأنʸʢة الإلʙʯؒونॻة 
  

واجهة الʗʳʯʴʸم 
  

 Touchشاشة 
control panel 
  ȘȄʛʡ ʧتعʺل ع

 ʝʺالل   ʦʳذات ح
 ،بʨصة 12.9

  سʦ.4وعʛضها 

أداة للʱفاعل بʧʽ الʺʙʵʱʶم   .1
  والʛوʨȃت.

2.  Ȑمة ذوʙاجات  خॽʱالاح
الʵاصة مʧ ضعاف الʶʺع  
.ʝʺالل ȘȄʛʡ ʧعامل عʱالǼ  

سهʨلة الʛʰمʳة للʛوʨȃت  .3
  ʧلاً مʙه بʱة واجهʢاسʨب

  ʖʽاسʨة حʜأجه ʛʰه عʱʳمʛب
  خارجॽة.
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

    

وحʗة الʤȜʲʯ الʙئॻʴॻة
 

M
yR

IO
 

  ʦʶʱی Șʽدق ʦȞʴʱم
ʶǼهʨلة الʱعامل معه  

وʻʱȄاسʖ فى  
اسʙʵʱامه مع  

ات  ʛؗʴمServo  
ة   ʛؗة فى حʺȞʴʱʺال

 ʘʽت حʨȃوʛال ʛʽوس
  ʛʲفى أك ʦȞʴʱه الʻȞʺǽ

  ʝॽك ولʛʴم ʧم
مʛʴك واحʙ، ؗʺا  

  ʦȞʴʱʺا الʚاز هʱʺǽ
ʨʳǼدة تؔلفʱه وعʙم  
  ʛه إلى دوائʱحاج

  ʦʹȄة، وॽɾإضا ʦȞʴت
  ʧʴʷوصلات ؗابل وال

مʧ مʙʸر ʡاقة  
ارجي خ

،  USBومʙاخل
وȂمȞانॽة حʺاǽة الॽʱار  

الʜائʙ أثʻا تʷغʽل  
 ʛشʕت، ومʨȃوʛال

،  LEDلʺعʙل الʢاقة 
وتقॽʻات لاسʷʱعار  

ʜاجʨʴوال Șائʨالع   ʙوق
  ʦȞʴʱʺا الʚه ʖʽ ʛؗت ʦت

خلف واجهة عʛض  
الʛوʨȃت وذلʥ حفاʣًا  

علॽه مʧ أخʢار  
  ʧلف عʱوال Ȍॼʵʱال
وضعه فى صʙʻوق  
قاعʙة الʛوʨȃت مع  

ات، إض ʛؗʴʺافة  ال

تفʨقه على مȞʴʱʺات   -1
Arduino   امʨخلال الأع

القلʽلة الʺاضॽة مʧ حʘʽ الʙقة  
والؔفاءة والʱؔلفة الʺادǽة، وتعʙد  
  ʧها مʚʽفʻت ʦʱى یʱائف الʣʨال

 خلاله Ǽالʺʛʷوع.
مʛونة وسهʨلة الʛʰمʳة،   -2

ومʻفWi-Fi   ʚ وتʺʜʽه بʨحʙة
USB   هʢȃʛعة لʛʶعالى ال

 Ǽأجهʜة خارجॽة مʱعʙدة.
نʳॽʱة لʶʺة تعʙد الʣʨائف    -3

 ʧبها م ʦȞʴʱʺر  الʙʴʻخلاله ت
معʙلات الʢʵأ وتʜداد معʙلات  

.ʚʽفʻʱاح الʳن 
  تʨافʛه Ǽالʨʶق الʺʴلي. -4
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

    

وحʗات الǺ ʤȜʲʯالʙؕʲة 
  

ة الʙوʦȁت:* ʙؕح  ʦت
ة  ʛؗʴر لʨتʨم ʟॽʸʵت

 ʧم ʧʽʱلʳكل ع
عʳلات الʛوʨȃت  

ولؔل مʨتʨر أو  ،الأرȃعة
ة  ʛؗاقة حʡ ʙلʨم

  DriveالʺʦȞʴʱ أو ال
  الʵاص Ǽه.

اخॽʱار مʛʴك یʙعى  *
"Stepper Motor  "

وʦʱȄ الʦȞʴʱ فى هʚا 
 ȘȄʛʡ ʧك عʛʴʺال
الʺʦȞʴʱ الʵاص Ǽه  

 DriveوʙȄعى "
Steper Motor   ʧم"

أجل الʦȞʴʱ فى معʙلات 
ة الʛوʨȃت. ʛؗعة حʛس  

ة الʛʽʶ"؛    اخॽʱار -1 ʛؗح" Ȍʺن
ا لʨؔن هʚا الآلॽة   ًʛʤن ʥوذل

ة ومʛونة   ʛؗʴال ʙʻا ع ً أكʛʲ اتʜان
ا لعʙم سقȋʨ الʛوʨȃت  ً وأمان

 أثʻاء الʙوران للعʳلات.
ملائʺة تؔلفʱه وتʨافʛه   -2

ॼʽه واسʙʵʱامه   ʛؗله تʨوسه
  Ǽالʛوʨȃت.

Stepper Motor 12 V  

  
Drive Steper Motor 

  

ة الʘراع:* ʙؕح  
مʨتʨر   3عʙد *

Stepper  ةʨقǼ12  
:  فʨلʗ 6فʨلʗ و 

وهى نفʝ نʨع  
ات Ǽالقاعʙة   ʛؗʴʺال

  ، لʥȄʛʴʱ العʳلات
  ʦʱف یʨس ʧؔول

ʰʽها على الʨʱالى   ʛؗت
فى مقʙمة ومʸʱʻف 

ونهاǽة ذراع الʛوʨȃت، 
ا لʨʢل   ًʛʤن ʥوذل

  الʚراع.

1-   ʧل لأفʹل درجة مʨصʨال
 مʛونة الǼ ʦȞʴʱالʚراع الʺاسح.

الʦȞʴʱ فى عʙد لفات ؗل    -2
  ʚراع الʺاسح لأخʚالǼ ءʜج

وضॽɻة الʛف الʺʛاد مʴʶه  
ا على عʙة مʛاحل فى   ً ॽʳȄرʙت
كل مʛحلة یʨʱلى ؗل مʨتʨر  

ʱه ȞʷǼل مʱʶقل. ʛؗح  

Steper Motor 12 V 

  
Steper Motor 6 V 

  
Stepper Motor Driver 

Board  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

  

    

وحʗة الʠاقة
  

تʦ الاسʱعانة   الʢॼارȄة:
  ʧم ʧʽعʨʻات  بȄارʢॼال

:  
   الأولى

Lithium 
Polymer 
Battery  
ذات فʛق  

 ʙجه
14.8 ʗلʨف 

   ة، وسعةॽثان
مللى   5200
.ʛʽʰأم 

   ةॽانʲوال
Lithium 
Polymer 
Battery  
ذات فʛق  

 ʙجه
22.2 ʗلʨف

ثانॽة  6* 
وسعة تʸل  

مللي   8000
.ʛʽʰأم  

تʨʱلي الʢॼارȄة الأولي   -1
الاسʱهلاك الʵاص Ǽالʶʴاسات 
 ʦȞʴʱʺها الʽا فʺǼ اتʺȞʴʱʺوال

وواجهة   myrioالʛئʶॽي 
 الʺʙʵʱʶم.

تʨʱلى الʢॼارȄة الʲانॽة   -2
ات  ʛؗʴʺالǼ اصʵهلاك الʱالاس

motors. 
تʦ اخॽʱار وتʅॽʻʸ عʙد   -3

وفʯات ومهام الʢॼارȄات  
الʺʙʵʱʶمة Ǽالʛوʨȃت ॼʡقًا  
 ʙهʳق الʛع فʨʺʳاب مʶʴل

 ʵاص Ǽالʨحʙات.ال
تʦʶʱ الʢॼارȄات Ǽانʵفاض   -4

  ʛʽفʨات  تʛشʕؔلفة وارتفاع مʱال
اسʱهلاك الʢاقة خلال فʛʱة عʺل  

 الʛوʨȃت.
  تॽʳʷع الإنʱاج الʺʴلي.  -5

Lithium Polymer 
Battery (14.8 V)  

  
Lithium Polymer 
Battery (22.2 V)(  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

تʧʺʹʱ  و  الʶʴاسات:
  ما یلي: 
: عʙد  الʙأس .1

2   ʛعʷʱʶم
للʨʸت 

ا  ملʴقً 
ʛȞॽʺǼوفʨنات  
الʛأس والʱى  
تعʺل ʲʺǼاǼة  

الأذن  
 الȄʛʷॼة.

: القاعʗة .2
عʙد  

2  ʛعʷʱʶم
  ʥॽنʨاسʛʱأل

ا Ǽقاعʙة  ملʴقً 
الʛوʨȃت 

ة.   ʛؗʴʱʺال 
الʺʶار:   .3

  ʦȞʴʱم
  ʛعʷʱʶوم

یʙعي  
"Line 

Follower 
Control. "  

للʱعʛف على الʨʸت   .1
الʺʨʺʶع وتʛجʺة اللغة الॽɻॽʰʢة  

 ʛقة إلى أوامʨʢʻʺات  الॽوعʺل
 ǽقʨم بʻʱفʚʽها الʛوʨȃت.

لʺʻع اصʙʢام الʛوʨȃت   .2
ǼالعʨائȘ الʱى تعʛʱض خȌ سʛʽه  

 ǼالʺॼʱȞة.
ة   .3 ʛؗار حʶفى م ʦȞʴʱلل

الʛوʨȃت ǼالʺॼʱȞة حʱى لا  
 یʛʴʻف عʧ مʶار مʙʴد  

ة ॽɾه،   .4 ʛؗʴالǼ ح لهʨʺʶم
إضافةً لʺʻع اصʙʢامه فى  
الأثاث أو الأشʵاص بʯʽʰة  

  الʺॼʱȞة.

Head sensors 

  
 

Voice Sound Detection 
Sensor (Microphone)  

  
Ultrasonic  
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

      

ة:  .4 ʛؗʴال
 ʦȞʴʱم

  ʛعʷʱʶوم
H_Bridge 
لʱغʛʽʽ مʶار  

ة  ʛؗح
 الʛوʨȃت.

5. Metal 
Proximity 

Sensor   ʨوه
  ʛعʷʱʶم

للʺعادن ǽعʺل 
Ǽأشعة اللʜʽر  

لʝʶʴʱ قʢعة 
الʺعʙن الʺʱʰʲه  

أسفل ؗل 
وحʙة، وʰȄلغ 

 ʦدهʙ2ع  
مʷʱʶعʛ فى 
ʧʽʺǽ وʶȄار  

القاعʙة 
ة  ʛؗʴʱʺال
للʛوʨȃت، 

وتʸل أǼعاد  
 ʛعʷʱʶʺال

 ʙاحʨ5×5ال  
 .ʦس 

6.  ʧعة مʢق
الʺعʙن مʱʰʲة 

أسفل ؗل 
 ʦʱة یʙوح

الʱعʛف علʽها  
مʧ قʰل  

 ʛعʷʱʶʺال
 ʧه مȃʛق ʙʻع

 ʨقف  الʨʱة للʙح
أمام الʛف أو 

ة   .5 ʛؗʴوجهة ال ʛʽʽلʹʺان تغ
 أثʻاء عʺل الʛوʨȃت.

وॽʣفʱه الʛئॽʶॽة هى تʨجॽه   .6
الʛوʨȃت للʨحʙة الʺʢلʨب  

  ʙح أحʶها ؗاملةً أو مʴʶم
ا، ومʻع ً ॽام   أرففها ذاتʙʢالاص
 Ǽالʨحʙة الʺॽʰʱȞة.

تॽʰʻه الʨȃʛت عʛʰ الʚبǼʚات   .7
الʸادرة عʙʻ الاقʛʱاب ومʻع  

  ʙʻة عॽʰʱȞʺة الʙحʨالǼ امʙʢالاص
 الʨʱجه للʺʶح الʚاتي.

  

line follower sensor 

  
H_Bridge Sensor  

  
Metal Proximity Sensor 

  
قʢعة الʺعʙن أسفل الʨحʙة  

 الʺॽʰʱȞة 
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

الʨحʙة  
الʺॽʰʱȞة الʺʛاد  

، وȄقع  مʴʶها 
ʜ ارتفاعها   ʛؗم
  ʝاذاة نفʴʺǼ

 Ȑʨʱʶارتفاع م
  ʛعʷʱʶم
القاعʙة 

ة  ʛؗʴʱʺال  

  

وحʗة الʸʲاǻة
واॻɾات للʵاشات   

  

LED 
Touch control 

panel 

1.   ʧاشات مʷة الǽلʹʺان حʺا
. ʛʶؔش أو الʙʵال 

2.   ʛʰها أكʽعل ȍفاʴلʹʺان الل
فʛʱة مʺʻȞة مقارنةً Ǽʺعʙلات  

  الاسʙʵʱام الʺʨʱقعة.

  للʱفاعل مع الʺʙʵʱʶم  LEDواॽʀة شاشة 

  
  واॽʀة شاشة واجهة الʺʙʵʱʶم 
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  م
 ʤॻʸʶ

ʯعات الʦʸʱم
  

الʦȜʸنات 
  

  الȜʵل  مʙʮرات الاخॻʯار   الʦصف 

  

وحʗة الʴʸح الʙقʸي 
  

  

الʳهاز القارȏ بʱقॽʻة  
  RFIDالــ 
، وهBarcode  ʨو

جهاز مʛʢǼ ʗʰʲف  
نهاǽة الʚراع الʺاسح  

 TSL 1128وʙȄعى "
RFID & 
Barcode 
Scanner."  

1.   ʧم ʛʽʰؗ دʙح عʶه مʻȞʺǽ
 الʺʸادر بʨقॽʀ ʗاسي.

مʜود بʱقॽʻة الʙقة العالॽة   .2
وتقॽʻة    ǼUHF RFIDالقʛاءة 

وتقॽʻة  2D  barcode قʛاءة
جهʜة أخȐʛ  اقʛʱان الʳهاز Ǽأ

 .Bluetoothعʛʰ ال
تʨفʛʽ تؔلفة شʛاء جهاز   .3

عʛض قارȏ مع وحʙة الʺʶح  
وقʛاءة الʷفʛات للʺʨʺʳعات  
واسʙʰʱال ذلʥ بȌȃʛ الʨحʙة  

وʛȃمʱʳها لعʛض نʱائج عʺلॽة  
الʺʶح عʛʰ واجهة الʛوʨȃت 

 الʛئॽʶॽة.
سهʨلة رȌȃ وحʙة الʺʶح   .4

  ʦعʙة تʜأجهǼ ائجʱʻض الʛلع
 ,Android, iOSأنʤʺة 

Windows 10, 8, 7, 
Vista, XP, Windows 

Mobile, Windows CE, 
and Windows Phone. 

تʙعʦ اقʛʱان الʨحʙة مع   .5
 ,Android(أجهʜة عʛض  

iOS, Linux, Mac, 
Windows(  لʸǽ ʙعǼ على

 مʛʱ. 30إلى 
6.   ʙعǼ على ʥة؛ وذلॽقة العالʙال

بʧʽ   م4ʛʱتʙʰأ مʧ مʶافة 
الʳهاز القارȏ الʺʛʢǼ ʗʰʲف  

ذراع الʛوʨȃت والʖʱؔ على  
  الʛف.

RFID & Barcode 
Scanner 

  

  الʺʶح   وحʙة حامل
  

  الʚراع بʨحʙة الʺʶح 
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  اسʙʯاتॻʱॻة عʸل الʙʵʸوع: -5/ 4/ 2
الʺॼʱȞة على ॽʰʡعة الʙʵمة   الʺقʙمة،  وفى هʚه الʺʛحلة تʛتʜؔ عʺلॽة تʙʴیʙ خʨʢات عʺل الʛوʨȃت فى بʯʽة 

  وʧȞʺȄ اسʱعʛاض تلʥ الآلॽة على الʨʴʻ الʱالي:
 ) ʤول رقʗراسة5جʗوع الʙʵت مʦȁʙل الʸة عॻʱॻاتʙʯاس (  

  الȜʵل  آلॻة العʸل  الʗʳمة  م

1  
الإرشاد 
  الʙʸجعي 

1(   ʧع سʨاء  الʺʢلʨب   ʛالأم تلقي 
الʱؔاǼة    ȘȄʛʡ  ʧع أو  الʶʺع   ȘȄʛʡ

  Ǽاللʺʝ على واجهة الʛوʨȃت 
إلى   )2 الʺʙخل   ʛالأم الʛوʨȃت  معالʳة 

  شفاॽʂةً أو ʱؗاǼةً 
فى   )3  ʛللأوام  ʚʽفʻʱال آلॽة  تʰʱلʨر 

:ʧʽلȞش  
  فى حالة الاسʯفʴار عʥ وعاء:  .أ

  ʛʰع  ʘʴॼالǼ الʛوʨȃت  ǽقʨم 
ثʨانى   فى غʹʨن  بॽاناته  قاعʙة 
ما   حʨل  نʱائج  وعʛض  معʙودة 
مʱاحًا   الʱؔاب   ʥذل ؗان  إذا 
على   مʨجʨد  لا،أو  أم  ǼالʺॼʱȞة 
ا   ً ॽحال مʱʶعار   ʨه أم  الأرفف 
ؗان   ما  وȂذا  الʺॼʱȞة،  خارج 
بॽاناته   ؗافة  عʛض   ʦʱی مʱاحًا 
الʺॼʱȞة   وحʙات   ʧʽب ومʨقعه 

 ʛعلى ال ʖʱؔال ʧʽȃف.و  
لʦʸقع    . ب الإرشاد   ʔلʟ حالة  فى 

Ǽالʘʴॼ    الʗʶʸر:  الʛوʨȃت  ǽقʨم 
مʨقع   حʨل  بॽاناته  قاعʙة  فى 
ة  ʛؗʴاد للʙعʱقة والاسʙر بʙʸʺال

له الʺʸʸʵة  الʺʶارات    ،فى 
لʺʨقع    ʙʽفʱʶʺال مع  والʨصʨل 
امامها   والʨقʨف  الʺॽʰʱȞة  الʨحʙة 
الʺʱعلقة   الʱʻائج  واسʱعʛاض 

  
  
  

  
  
  

  



28 
 

  الȜʵل  آلॻة العʸل  الʗʳمة  م
على   تʛتॼʽه  الʺʙʸر  بॽʰانات 

ا  ʧʽب (القʦʶ/  لʺʸادرالʛف 
  ʧʽب مʨقعه  الʱؔاب/   ʦرق الʛف/ 

  .الʖʱؔ الأخȐʛ على الʛف)
یʙʰأ   )4 الʙʵمة   ʦǽʙتق  ʧم الانʱهاء   ʙʻع

قʰل    ʧمة مʙʵاد للʙعʱالاسǼ تʨȃوʛال
إلى   العʨدة  أو  جʙد   ʧʽمʙʵʱʶم

  مʢʴة انʢلاقه داخل الʺॼʱȞة.

2  
الʙʱد الʙقʸي  

ا  ًॻذات  

ǼالʺॼʱȞة    )1 الʺʣʨف  للʛوʨȃت  إدخال 
مॽʰʱȞة   لʨحʙة  الʛقʺي  الʺʶح   ʛأم

  معʻʽة أو مʨʺʳعة وحʙات.
فى   )2 ة  ʛؗʴلل الʛوʨȃت  اسʱعʙاد 

  ʦث مॼʶقًا،  له  الʺʙʴدة  الʺʶارات 
الʺʛاد   الʺॽʰʱȞة  للʨحʙة  الʨصʨل 

ا. ً ॽدها ذاتʛها أو جʴʶم  
الʺاسح   )3 الʚراع   ȋاʶॼان فى  الʙʰء 

لأقʸى ارتفاع للʨحʙة الʺॽʰʱȞة ʸǽل  
  مʛʱ. 3إلى 

تف )4 فى  بʱقॽʻة  الʙʰء  الʺʶح  وحʙة  عʽل 
اللاسلॽؔة    ʨادیʛال مʨجات   تʛددات 

RFID.  
5(   ʧم رأسي  ȞʷǼل  الʺʶح  آلॽة  اتॼاع 

  أسفل إلى أعلى.
لأرفف   )6 الʚاتي  الʺʶح  عʺلॽة  إتʺام 

وحʙة مॽʰʱȞة ؗاملة مʧ قʰل الʛوʨȃت  
تʢʵʱى   لا  زمॽʻة  فʛʱة    25خلال 

 ثانॽة .

الʺʶح الʚاتي لأرفف  ǽفʹل أن تʦʱ عʺلॽة    *
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  الȜʵل  آلॻة العʸل  الʗʳمة  م
 ɦȞʺال غʛʽ  ووحʙات  فى  الʛوʨȃت  قʰل   ʧم ॼة 

  Șʽقʴʱل للʺॼʱȞة،  الʛسʺॽة  العʺل  أوقات 
  ʛʽʶॽوت والʨȃʛت،  للʺʙʵʱʶم  الʶلامة   ʛʽمعای

  انʳاز تلʥ الʺهʺة.
بʛمʳة   ȘȄʛʡ ʧع ʦʱفإنها ت ة،  ʛؗʴارات الʶم ʙیʙʴة وتॼʱȞʺال بʯʽة  ة الʛوʨȃت داخل  ʛؗة حॽآلǼ  ʟʱʵǽ اʺॽɾو
  ʥتل اخॽʱار   ʦت  ʙوق  ،ʦاعʢʺال الʺॼʱȞة على غʛار روʨȃتات  أرضॽة   ʛʰع  ʜʽʺم  Ȍن خʨل تॼʱع  على  الʛوʨȃت 

ʴʱال الॽʻʰة  الʺॼʱȞة ؗʺا فى حالة  الآلॽة لʶॼاʡة تؔلفʱها وسهʨلة تʻفʚʽها دون الاحॽʱاج إلى تهʯʽة  ॽʱة لأرضॽة 
ة:  LEDأرضॽات  ʛؗʴال ʥعة تلॽʰʢض لʛا یلي عʺॽɾة، وʯʽʹʺال  

) ʤول رقʗة 6جॺʯȜʸة الʭʻت فى بʦȁوʙة ال ʙؕة حॻآل (  

ة   م ʙؕʲة الॻل  آلȜʵال  

1   ʤعʠʸت الʦȁرو    

  

  روʦȁت الʗراسة   2

  فى حالة الʺʶح الʛقʺي
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  فى حالة الإرشاد الʺʛجعي 

  
  

  
  بʙمʱة الʙوʦȁت: -6/ 4/ 2

ʙة  تعॽة  عʺلʳمʛت  بʨȃوʛلٍ   الȞʷǼ  ا  عام ًʛة  أمǽة  فى  غاȃʨعʸال  ،ʙʽعقʱوال  ʙوتع  ʧم  ʛʲاحل  أكʛʺا  ال ًʱوتؔلفة   وق  
ʙʻوع   عʛʷفى  ال   ʦॽʺʸت   تʨȃوʛاقع،   أرض  على   الʨال  ʧȞʺȄل  وʨا   القʻن   ؗل   أن   هʨȞم   ʧاء   مʜت   أجʨȃوʛال   ʦت  

ل  ساǼقًا  اسʱعʛاضه   شȘ   وʻȄقʦʶ   لها،   مʙʴدة  بʛمʳة  إلى   Ǽالॼʢع   تʱʴاج  إلʽها  الإشارة   تʺʗ   وॽʣفة  أو  مهʺة   وؗ
  :إلى الʙراسة مʛʷوع الʛوʨȃت  بʛمʳة
 نامجʛʰم  الʙʵʱʶʺة  فى  الॽعʺل  ʙȄʨؔت   ʛالأوام :LabView  ʨوه  ʧم   ʛʲامج  أكʛʰى  الʱال  ʖاسʻʱمع   ت  

    الʛوʨȃت  فى myRIO  الʛئʶॽى الʺॽʰʡ ʦȞʴʱعة
 ʙȄʨؔت  ʛالأوام  :ʦʱه   تʚة  هॽة  العʺلʢاسʨة  بǼاʱؗ  د  ؗلʨؗ  ةॽة  للعʺلȃʨلʢʺاكاة   وعʺل  الʴة  مॽاضʛʱلها   اف  

  الفعلي  الʻʱفʚʽ قʰل
  ة لغاتʳمʛʰمة الʙʵʱʶʺالـ لغة: ال C  ʙهى  تع  ʛʲعًا الأكʨʽش.  

25 
ا،  نʙʻʱʶ فى هʚا الʳانʖ على تقʙیʛ الʨضع الʛاهʧ لʨاقع الʙʵمات والعʺلॽات الʺقʙمة مʧ قʰل   ً ǽʙʽات تقلॼʱȞʺال

ʙʵǼمات الإرشاد الʺʛجعي   الʺॼʱȞات   ʥتل الؔامʻة خلف تʅॽʣʨ تقॽʻة الʛوʨȃت فى بʯʽة   ʙائʨالف والفʛوقات أو 
  والʛʳد الʚاتي للʺʨʺʳعات، وسʨف یʱʹح ذلʥ مʧ خلال الʴʱلʽل الʱالي:

) ʤول رقʗ7جʯȜʸالǺ لʸالع ʗʹت عʦȁوʙوال Ȏʙʵॺال ʙʶʹالع ʝائʶخ ʥʻوق الؒامʹة بʙة ) الفॺ  
  خʗمات الʙوʦȁت  الʗʳمات الȂʙʵॺة  أوجه الʯقʗیʙ   م 

  العʸالة  1

   ʧد    5:2مʛʳال Ǽعʺلॽة   ʧʽفʣʨم
  ʧوم  Ȑوʙʽعلى    3:1ال  ʧʽʺالقائ
ʨد   الʛʳد Ǽالॼارؗ

   ʧ2:1م    ʦǽʙتق القائʺʧʽ على  عʙد 

   ماتʙخ ʦǽʙقادر على تق ʙت واحʨȃرو
 الʛʳد الʚاتى لأرفف ووحʙات الʺॼʱȞة.

   مات  ذاتʙخ  ʦǽʙتق ʻȞʺǽه  الʛوʨȃت 
الإرشاد الʺʛجعي الʺʨضح آلॽة تʻفʚʽها  
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  فى Ȅʛʡقة عʺل الʛوʨȃت .  خʙمات الإرشاد الʺʛجعي 

2  ʕقʦال  

   ʧʽʱساع إلى  ساعة  نʸف   ʧم
ا لʺʙة لا تقل عʧ شهʧȄʛ فى   ً ॽمʨی

 عʺلॽة الʛʳد لʨحʙة مॽʰʱȞة ؗاملة.
   ʧى    5أقل مʱوح Ș10دقائ    Șدقائ

ا. ً ॽɻجʛم ʙʽفʱʶʺلإرشاد ال  

   ةʙحʨل الʛʳد  لا  عʺلॽة  ؗاملة  مॽʰʱȞة 
  ʧم  ʛʲأك فى    25تʱʶغʛق   Ȍفق ثانॽة 

ا. ً ॽح الأرفف رأسʶحالة م 
   على الʺʙʸر  بॽانات  إدخال  ʛʳʺǼد 

ǽقʨم   ا  ً ॽشفه ʡلʰها  أو  الʛوʨȃت  واجهة 
للʺʙʸر    ʙʽفʱʶʺال Ǽإرشاد  الʛوʨȃت 
الʺʢلʨب ʙʺǼة زمॽʻة لا تʙȄʜ عʧ دॽʀقة  
مʨقع   Ǽʺعʛفة   ʙʽفʱʶʺال حالة رॼɼة  فى 

ʛʰع الʛف  على  واجهة    الʨعاء 
الʛوʨȃت والʚهاب لإحʹاره وفى حالة  
لʺʶاعʙة    ʙʽفʱʶʺال اخॽʱار  أو  رॼɼة 
بʚاته   للʺʙʸر  إرشاده  فى  الʛوʨȃت 
مʶاراته   فى  ة  ʛؗʴالǼ الʛوʨȃت  ǽقʨم 
للʨحʙة   والʨصʨل  مॼʶقًا  الʺʙʴدة 
امام   والʨقʨف   ʙʽفʱʶʺال مع  الʺॽʰʱȞة 
تʶلʶله   وعʛض  مॼاشʛة  الʱؔاب  مʨقع 

 ʛال على  الʺʨجʨدة   ʖʱؔال  ʧʽب  ʛʰع ف 
ثلاث    Ȑʙعʱت لا  العʺلॽة  وهʚه  واجهʱه 

.Șدقائ  

  الʯؒلفة   3

   على ʸʴǽل   ʙاحʨال الʺʣʨف 
عʺلॽة   إنʳاز  نʱاج  مادǽة  مȞافأة 
  Ȑʙعʱلا ت ʧȄʛار شهʙد على مʛʳال

ا.400  جʽʻهً
   ʦللقائ مʻفʸل   ʛیʙتق  ʙجʨی لا 

  ʗثاب  ʖرات  ʨفه الإرشاد  ʙʵǼمة 
ǼالʺॼʱȞة   العامل  للʺʣʨف  ا  ً Ȅʛشه

  عامةً.

   أداؤه  ʛʽʤن ا  ًʛأج یʱقاضي  الʛوʨȃت لا 
  ʅॽتؔال  ʙجʨت  Ȍفق الʺʢلȃʨة  للʙʵمات 

  ʢॽʶǼة لॽʸانʱه .

  الʗقة والؒفاءة  4

   قةʙال  Ȑʙʺل  ʧʽالعامل  ʛیʙتق تʛاوح 
  ʦǽʙوتق الʛʳد  عʺلॽة   ʚʽفʻت فى 
الʺʛجعي   الإرشاد  خʙمات 
إلى    ʙʽج  ʧم ǼالʺॼʱȞة   ʧیʙʽفʱʶʺلل

  مʺʱاز.

   فى الʺʻʱاॽʂة  Ǽالʙقة  الʛوʨȃت   ʦʶʱی
ʻفʚʽ الʺهام الʺʢلȃʨة مʻه ॼʡقًا لॽʰʢعة  ت

الʱى   سʛعʱه  Ǽʺعʙل  مقارنةً  بʛمʱʳه 
العامل    ȑʛʷॼال  ʛʸʻالع تفʨق 

  ǼالʺॼʱȞة.
  

26SWOT 
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تʴلʽل   اسʙʵʱام   ʦهʶǽStrengths, Weaknesses, Opportunities, and Threats (SWOT)   ʙʻع
تʳاه    ʙعǼ ॽɾʺا  صائॼة  قʛارات  واتʵاذ   ʧاهʛال للʨضع  واقॽɻة  ورؤȄة  اسʛʱاتॽʳॽة   Șخل فى  للʺʛʷوع   Ȍॽʢʵʱال
بها،   الʺʜمع ʛʡحه  والʯʽʰة  الʙراسة  الʛوʨȃت مʛʷوع   ʧم ʨجʛʺال الهʙف  لॽʰʢعة  تعʛضʻا  أن   ʙعȃو الʺʛʷوع. 

الʺ والفʛص  Ǽالʺʛʷوع  الʹعف   ȋونقا القʨة   ʧامȞم فى   ȘʺعǼ  ʛʤʻال والʱهʙیʙات  یॼʻغى  مʻها  للاسʱفادة  ʱʴʺلة 
علʽها، وʧȞʺȄ عʛض    ʖغلʱال الʺʛʷوع    PESTELتʲلʻل  الʺʨʱقعة وʛʡق  تʴلʽل خʢة  نʳاح  أولاً لʹʺان 

  وذلॽɾ ʥʺا یلي: ǼSWOTآلॽة  

  
) ʤل رقȜاسي 2شʗʴل الʻلʲʯال (PESTEL  راسةʗوع الʙʵʸل  

    
  نقاȉ الɹʷف   نقاȉ القʦة
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1 ʙهʳوال ʗقʨار الʺʲʱا..اس ً ॽمʙا وخ ً ॽʻول مهʚʰʺال  
  .اسʲʱʺار تؔلفة العʺالة الʜائʙة.2
.تʨافʛ سʺة الʱقʰل الاجʱʺاعي لȐʙ العاملʧʽ بʯʽʰة الʺʛʷوع  3

  نʨʴ تلʥ الʱقॽʻة.
.تʨافʛ سʺة الʨعى الʺعلʨماتي لȐʙ العاملʧʽ حʨل تقॽʻة  4

  الʛوʨȃت وأهʺʱʽها.
5  ʥʻة بǼاʲʺǼ ʙعǽ ʨح فهʛʱت الʺقʨȃوʛمهام وسʺات ال ʖانʳǼ.
لʨمات مʻʱقل حʨل الʺॼʱȞة ومʱʳʺع الʺʱʶفʙʽیʧ والʳامعة  مع

  ذاتها ورʢȃه Ǽأنʤʺة الʺॼʱȞات الأخȐʛ داخل حʛم الʳامعة.

1  ʚʽفʻʱل لȄʨʺوت ʦل على دعʨʸʴة الȃʨصع.
  الʺʛʷوع على أرض الʨاقع.

.نʛʤة الॼعʠ للʺʛʷوع على أنه وسʽلة رفاॽʂة  2
  وȂهʙار لأمʨال الʺॼʱȞة والʺʕسʶة الأم الʱاǼعة لها.

  .هʷاشة مʜʽانॽة مॼʱȞات الʳامعة.3
  

  الʯهʗیʗات   الفʙص
1  ʧیʙʽفʱʶʺال ʧة مॼʱȞʺع الʺʱʳʺة لǼاʚة وجॽلة دعائʽوس ʙعǽ.

  Ǽعʙ عʜوفهʦ عʻها.
.خلȘ فʛص عʺل جʙیʙة لȐʙ خʳȄʛي ؗلॽات الʳامعة ولا  2

سॽʺا فى تʸʸʵات الʺॼʱȞات وتقॽʻات الʺعلʨمات والهʙʻسة  
  والʴاسॼات.

3 ʗار وقʺʲʱة  .اسʙیʙمهارات ج ʦابهʶة واكॼʱȞʺالǼ ʧʽالعامل
  تʨʱاكʖ مع تʨجهات مʻȞॽة الʺॼʱȞات.

.انʵفاض تؔلفة الॽʻʸʱع الʺʴلى لʺʛʷوع الʛوʨȃت مقارنة  4
  Ǽالاسʛʽʱاد.

.ǽعʙ الʛوʨȃت مʛʷوع اسʲʱʺارȑ للʳامعة فى حالة دعʺها  5
  وتॽʻʸعها وتفʛدها Ǽأسॽʁॼة الʖȄʛʳʱ والʛʱوȄج والʙعاǽة له.

ح الȃʛʳʱة ʧȞʺǽ للʳامعة إنʷاء خȌ إنʱاج  .فى حالة نʳا 6
للʺʛʷوع والȘȄʨʶʱ له على مȐʨʱʶ قʢاع الʺॼʱȞات فى جʺॽع  

أنʴاء الʳʺهʨرȄة، والقʢاعات الʽʰʷهة فى آلॽة العʺل مʲل  
.ȑʛʰؔال ʛاجʱʺات والॽلʙʽʸال  

.الارتفاع الهائل فى تؔلفة الʛوʨȃتات الʱى تʦ اسʱعʛاض  7
 ʧفع مʛل معالʺها یʽلʴها وتȃارʳوع.تʛʷʺا الʚاح هʳص نʛف  

.تعʛض الʺॼʱȞة والʳهة الʱاǼعة لها للʺʶائلة  1
القانʨنॽة عʙʻ حʙوث خلل Ǽالʛوʨȃت أو أضʛار  

  ȄʛʷǼة.
2  ʧج عʱن Ȑʚال ʦول العالʙب ȑادʸʱد الاقʨ ʛؗال.

، وتأثʛʽه على  COVID 19تفʷي جائʴة ʨؗرونا  
  الʻʸاعة والȘȄʨʶʱ وخفʠ معʙلات العʺالة.

ʧʽ العاملʧʽ نʳॽʱة  .ʣهʨر مȞʷلات إدارȄة ب 3
لʱأثʛʽ الʛوʨȃت على ॽʰʡعة عʺلهʦ ومعʙلات  

  أجʨرهʦ الʨʽمॽة.
.ॽɼاب الإدارة الʻاضʳة الʱى تʙعʦ هʚا الʨʺʻذج  4

مʧ الʺʛʷوعات وتʙعʨ لȄʜارة مॼʱȞات الغʛب  
.ʦهȃارʳت ʧفادة مʱوالاس  

.الॽʁʺة الʺادǽة الʺʱغʛʽة لʱؔالʅॽ مʨȞنات  5
  ووحʙات الʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسة.

  الʗراسة  لʙʵʸوع SWOT الȁʙاعي  الʲʯلʻل) 3( رقʤ شȜل

27 
  :وعʙʵʸل الʻغʵʯلغ اللازم لʮʸ94,746ال .ȑʛʸه مॽʻج 

   :وعʙʵʸل الȂʦʸʯب لʦلʠʸلغ الʮʸام الʗʳʯقة اسȂʙʟ  ،ةʙلغ دفعة واحʰʺا الʚوع إلى هʛʷʺا الʚاج هʱʴǽ
 ʙٍى حʸقًا لأقॼʡ ʅॽؔالʱه الʚه ʛیʙتق ʦت ʙوق.ʧȞʺم 
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   :لȂʦʸʯال للʙʵʸوع مقابل  لا یʨجʙ ضʺانات للʺʛʷوع، وسʨȞॽن بʙاǽة الʺʛʷوع  مȎʗ تʦافʙ ضʸانات 
  وتʨاجʙه على أرض الʨاقع هʨ أكʛʰ ضʺان له.

 :راسةʗوع الʙʵت مʦȁوʙنات الʦȜعات ومʦʸʱتؒلفة م ʙیʗتق 

Ǽاسʷʱارة   الʙراسة  الʛوʨȃت مʛʷوع  مʨȞنات   ʧعة مʨʺʳتؔلفة ؗل م  ʛیʙتق  ʦقع تʨم مʲل  ة   مʨاقع مʴلॽة  ʛؗش  
RAM   ة  و ʛؗشFuture Electronics Egypt  ،  ا ًʛʤي نʰʻقع أجʨم ʧقʺي مʛح الʶʺة الʙتؔلفة وح ʛیʙتق ʦوت

أما    ، تʦ الʱقʙیʛ بʻاء على الʶعʛ الʺعلʧ عʛʰ الʺʨقع و   .Snively Incلʺقʨماته ومȐʙ الʨʳدة والʙقة وʙȄعى  
 ʧها مʛیʙتق ʦت ʙوع فقʛʷʺة للॽɾالإضا ʅॽؔالʱال   ʛیʙى تقʸقًا لأقॼʡ ʟʱʵʺس الʙʻل الʺهʰمع  قʜا یلي  مʺॽɾو ،

:ʅॽؔالʱال ʥلʱب ʛʸح  
) ʤول رقʗراسة8جʗوع الʙʵت مʦȁوʙنات الʦȜتؒلفة م ( 

  الʯؒلفة   الأجʚاء   الʦʸʱʸعة   م

  الȜॻʸانॻȜॻة  الʦحʗات  1
الʺادǽة والʰلاسʥॽʱ    الʺʨȞنات  الʺعʙن  قʢع   )

  + ȌǼواʛة) + الʙامل والقاعʴأس والʛعة للʨʺʳم
  الʴʺاǽة للʷاشات 

ا  5000   جʽʻهً

ة وحʗات  2 ʙؕʲك   الʛʴʺال +ʛʽʶل + الʳا  900  الع   جʽʻهً

ات    ات+ مmyRIOʺȞʴʱ الʺʦȞʴʱ الʙقȘʽ  الʤȜʲʯ وحʗات  3 ʛؗʴم
Stepper 

ا  12400   جʽʻهً

  الʵʯʴʸعʙات وحʗات  4
+  وحʙة   ة  ʛؗʴال مʶار  مॼʱʱع   +  ʥॽنʨاسʛʱالأل

الʺʨʺʶع   الʨʸت  ومعالʳة   ȋقاʱإال شʴȄʛة 
 + ʥǽالʺاǼH-Bridge    

ا  1040   جʽʻهً

  العʙض وحʗات  5
  +  Ledشاشة 
 Touch Screenشاشة 

ا  11900   جʽʻهً

6  
الإدخال    وحʗات

  والإخʙاج
  الʺʛȞॽوفʨنات والʶʺاعات 

ا  1400   جʽʻهً

ا  ʢǼ  4650ارȄات اللʨʽʲʽم مʧ  2عʙد   وحʗة الʠاقة  7   جʽʻهً

  مʦȜنات وحʗة الʴʸح    8

  ليʸراع  مفʚال    + ȌǼواʛددات   حامل   +  الʛت  
على   الʺॽɻʻʸة   ʧʺض تؔلفʱها  تʙخل  الʚراع.( 

  الॽʻʸʱع والʨحʙات الʺȞॽانॽȞॽة )
 . اتهاʺȞʴʱراع ومʚات ال ʛؗʴا  1040  م   جʽʻهً

ا  RFID & Barcode Scanner  16416 قارئ الʙʯددات   9   جʽʻهً
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ا  54746  الإجʸالي   جʽʻهً
 

 :وعʙʵʸال ʤॻʸʶʯة لॻɼالإضا ʃॻؒالʯال ʙیʗتق 
) ʤول رقʗوع 9جʙʵʸال ʤॻʸʶت ʗʹة عॻɼالإضا ʃॻؒالʯال ( 

  الʯؒلفة   الأجʚاء   الʦʸʱʸعة   م

لॽʺʳع    تؒلفة الʙʮمʱة  1 الفعلॽة  الʛʰمʳة   + للʛʰنامج  الأصلॽة  الʵʶʻة 
  الʨحʙات

ا  20000+ 8000   جʽʻهً

ا  5000  الʺॽɻʻʸة   الॻʹʶʯع   2   جʽʻهً
ا  7000  الʦॽʺʸʱ والإشʛاف    جʽʻهً

ا 40000  الإجʸالي  3   جʽʻهً
  94746  الʯؒلفة الإجʸالॻة للʙʵʸوع   

وȃعʙ اسʱعʛاض تؔلفة مʨʺʳعات ووحʙات الʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسة ॼʡقًا للأسعار الʺعلʻة على مʨاقع الʨʶʱق  
مʲل:   الʨʻʰد  Aliexpressو  Future Electronicsو  ROBOSHOPو  RAMالʺʴلॽة  تؔلفة   ʛیʙوتق  ،

ʱؔلفة الإجʺالॽة  الإضاॽɾة عʙʻ تʦॽʺʸ وتʻفʚʽ الʛوʨȃت على أرض الʨاقع ॼʡقًا لأقʸى معʙل تقʙیʛ، وحʶاب ال
للʺʛʷوع تأتى الʺʛحلة الʲانॽة مʧ دراسة الʙʳوȐ الʺالॽة للʺʛʷوع ألا وهى تقʙیʛ أوجه إنفاق مʜʽانॽة الʺʛʷوع؛  
مʜʽانॽة   فى  مالي   ʜʳع حʙوث  فى   ʖʰʶʱی أن  دون  ॼʱȞʺǼاتها  وتॽʰʢقه  الʳامعة  قʰل   ʧم تʻفʚʽه  ʶǽهل  حʱى 

الॼاحʲة    ʗقام الʙʸد  هʚا  وفى  ومॼʱȞاتها،  لॽʁاس  Ǽالʳامعة  ا  ً ॽʺعال  ʖواتʛال  ʛیʙتق مʨاقع  أبʛز   ʙأح اسʷʱارة 
ا    3120تʧʽʰ أن الʙʴ الأدنى للʛواتǽ ʖقʙر ب    2022مʨʱسȌ راتʖ العالʺلǼ ʧʽالʺॼʱȞات خلال عام   أما  جʽʻهً

بلغ    ʙفق الॽɿॽʣʨة  Ǽالʙرجة  للأقʙمॽة  ॼʡقًا  الأقʸى   ʙʴ9180ال  Ȑʛهʷال  ʖاتʛال  Ȍسʨʱم بلغ   ʧʽح فى  ا،  جʽʻهً
ʨʴلغ  6000نʰی  Ȑʚوال  ʖاتʛال  Ȍسʨʱʺل ॼʡقًا  وȃالॽʁاس  ا.  الʨاحʙ    6000جʽʻهً العام  مʙار  على  أنه   ʙʳن ا  جʽʻهً

ا هʚا  ʱʶǽ72000هلʥ الفʛد مʧ مʜʽانॽة الʳامعة قʛاǼة    الʨʴافʜ والʺȞافآت خلال العام.  إلىإضافةً جʽʻهً

  ʟلʵʱʶونȘʰس مʙʰأ    مʺا  على  ارتʜؔت   ʙق علॽه  الإنفاق  أوجه   ʛیʙوتق للʺʛʷوع  الʺالॽة   Ȑوʙʳال دراسة  أن 
  ʧʽب  Ȍȃʛال  ʦت  ʘʽح العلʺي،  عام  الفʛض  خلال  ǼالʺॼʱȞات   ʧʽالعامل أجʨر   Ȍسʨʱت    2022مʨȃوʛال وتؔلفة 

تل مʛʷوع  نʙʳ  الʺقʛʱح   ʦث  ʧوم الʙراسة،   ʥ  مع ا  ً ॽالʲم حلاً   ʙتع الʛوʨȃت  تقॽʻة  العʺالة  أن  نॼʶة  انʵفاض 
فʛص الʅॽʣʨʱ وتغʛʽʽ وȂحلال مॽʺʶات وأقʶام    تʠॽɿʵالʺʸʸʵʱة ǼالʺॼʱȞات الʳامॽɻة وسॽاسة الʙولة فى  

تقॽʻة    ʅॽʣʨت فʛصة   ʧم جعل   ʥذل ؗل  الʺعاش،  على  الʛʰʵة   ȑذو إحالة  إلى  Ǽالإضافة  Ǽالʙولة  مʱʵلفة 
ال ǼالʺॼʱȞات  الʨافʙیʧ على الʛوʨȃت  الʶاǼقة وخاصة مع زȄادة أعʙاد  ʳامॽɻة سʽʰلاً لʺعالʳة ؗافة الإشȞالॽات 

 ً Ȅʨʻامعى سʳم الʛʴات الॼʱȞلة  مʲʺʱة مॽʺمات أهʙʵال ʛʲات لأداء أكॼʱȞʺال ʥلʱب ʧʽة العاملʛʰد وخʙار عʶʴا وان
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أك̡  الʺॼʱȞة وذلȞʷǼ ʥل  الʚاتي لأرفف ووحʙات  ʛ سʛعة ودقة مقارنةً  فى الإرشاد الʺʛجعى للʺʸادر والʛʳد 
Ǽالعʛʸʻ الȑʛʷॼ، هʚا إلى مȐʙ الفائʙة الʱى تعʨد مʧ تʅॽʣʨ ذلʥ الʛوʨȃت فى عʛʸ الʳائʴات وتॽʁʴقه  

  سʰل الॼʱاعʙ الاجʱʺاعي وتقلʽل عʨامل نʛʷ العʙوȐ بʧʽ مʱʳʺع الʺॼʱȞة.
 

hًا   ʹʯائج: الثال
  ما یلي:خلʗʸ الʙراسة إلى مʨʺʳعة مʧ الʱʻائج مʧ أبʛزها 

ʨʰʶت  إǼ  تॽʣʨفه ǼالʺॼʱȞات الʳامॽɻةجاء مʶʺى الʛوʨȃت الʺقʛʱح   )1 وهي الأجʜاء    Auxbot"سʦ "أوؗ
 ʙاعʶؗلʺات م ʧالأولى مAuxilim  تʨȃورو ،Robot. 

في مʛʰرات خʙمॽة، واقʸʱادǽة وتعلॽʺॽة،   الʺॼʱȞات الʳامॽɻةتʺʲلʗ مʛʰرات تʦॽʺʸ روʨȃت لʺʶاعʙة  ) 2
 وأمॽʻة.

الʙراسة في أرȃع مʛاحل أساسॽة هي: مʛحلة تʙʴیʙ الأǼعاد  تر ا ) 3 ʜؔت عʺلॽة تʦॽʺʸ الʛوʨȃت مʛʷوع 
سʨاءً على صعʙʽ الʺʱʶفʙʽ أو الʛوʨȃت، ومʛحلة تʙʴیʙ الʺعایʛʽ اللازم مʛاعاتها عʙʻ تʦॽʺʸ واخॽʱار  

ʴحلة تʛوع، ومʛʷʺات الʙنات ووحʨȞه.مʱʳمʛȃت وʨȃوʛة عʺل الॽآل ʙیʙ 
تʺام مʛʷوع الʛوʨȃت الʺقʛʱح على عʙة دراسات مʻها الʙراسة القانʨنॽة للʺʛʷوع،  إ اسʙʻʱت الʙراسة في   ) 4

 والʙراسة الفॽʻة، والʙراسة الॽʯʽʰة، والʙراسة الॽʁȄʨʶʱة، والʙراسة الʺالॽة.
5 (   ʧʽʰعʺل  ت ʖلʢʱد" تʛʳمة الʙوع أن "خʛʷʺلل Ȑوʙʳخلال دراسة ال ʧل    5مȞǼ ىʸأق ʙʴؗ ʧʽفʣʨم

للفʛد    Ȑʛهʷخل الʙال  Ȍسʨʱا أن مʻضʛʱذا ما افȂة، وॼʱȞت  6000مʨȃوʛال ا؛ نʙʳ أن  فى حالة    جʽʻهً
 .ʡاقة هʚا العʙد مʧ العاملʧʽمعʙل راتʖ  1/ 4لʧ یʱعȐʙ اسʱهلاك عʺله 

6 (  ॼʱȞʺǼ  ʧʽالعامل قʰل   ʧم الʺقʙمة  الʺʛجعي"  الإرشاد  "خʙمة  نʢاق  فى  ا  ًʙیʙʴوت الॼاحʲة   ʗصلʨات  ت
  ʨʴمة نʙʵال ʥتل ʦǽʙعلى تق ʧʽʺى للقائʸالأق ʙʴال ʛیʙلغ تقʰی ʘʽامعة حʳاض    2الʛʱافȃف، وʣʨم

  Ȑʨʱʶت على مʨȃوʛه الʛفʨأن ی ʧȞʺǽ ȑʚال ȑʛهʷال ʙأن العائ ʙʳد نʛللف ȑʛهʷخل الʙلل Ȍسʨʱʺذات ال
ا خلال العام الʨاحʙ. 49254الʺॼʱȞة الʨاحʙة   جʽʻهً

% مʧ  10فة صॽانة الʛوʨȃت سȄʨʻا ومعʙل الاسʱهلاك وذلॽʁǼ ʥʺة  تʨصلʗ الॼاحʲة إلى أن تقʙیʛ تؔل  ) 7
قʙره   مʰلغ   ʖلʢʱی أنه   ʙʳن الʺʛʷوع،  ॽʀʺة  ما    9474إجʺالي   ʨالعام، وه ا خلال  ॽʀʺة    ǽقارب جʽʻهً

 ʖرات  ʛشه ʙواح .ʙقاعʱال ʧا على سʨȞأوش ʧیʚال ʧʽفʣʨʺال ʖاتʛل 
8 ( ʸʻالع ʧʽاعي بʺʱالاج ʙاعॼʱال Șʽقʴت ʦعʙح یʛʱت الʺقʨȃوʛامعة فى  الʳات الॼʱȞة مʯʽفى ب ȑʛʷॼال ʛ

  ʥورواد تل ʧʽالعامل ʧʽة بǼات الاصاॽالʺʱاح ʧة تقلل مॽلة تفاعلʽوس ʙعȄرونا، وʨؗ ةʴار جائʛʺʱل اسʣ
 الʺॼʱȞات.
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ǽعʙ الʛوʨȃت مʛʷوع الʙراسة دعامة أساسॽة فى ʣل تʨجهات الʙولة نʨʴ مʻȞॽة مʕسʶاتها ورقʺʻة  ) 9
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